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0 Motorisch verstellbare Stiitzeinrichtung fiir eine Polsterung eines Sitz- und/oder Liegemobels 

1) Eine motorisch verstellbare Stiitzeinrichtung (2) fur 2 
eine Polsterung eines Sitz- und/oder Liegemobels, insbe- 
sondere fur eine Matratze eines Bettesweist einen Grund 
korper (4) auf, der Holme (22, 24, 26, 28, 30) aufweist. Fer- 
nerweist die Stiitzeinrichtung relativzu dem Grundkorper 
(4) verstellbare Stutzteile (8, 10, 12, 14) und eine Verstell- 
einrichtung zum Verstellen der Stutzteile (8, 10, 12, 14) re- 
lativ zu dem Grundkorper (4) auf. ErfindungsgemalS ist 
wenigstens einer der Hoi me (22, 24) zur Aufnahme wenig- 
stens von Teilen der Verstelleinrichtung hohl oder einsei- 
tig offen ausgebildet. Eine andere erfindungsgemalSe 
Ausbildung sieht vor, daS wenigstens ein Verstellmotor 
(32) der Verstelleinrichtung in der Seitenansicht innerhalb 
der Begrenzungen eines Holmes (22, 24) angeordnet ist. 
Die erfindungsgemaSe Stiitzeinrichtung weist eine be- 
sonders geringe Bauhohe auf. In den Holmen (22, 24) auf- 
genommene Bauteile der Verstelleinrichtung sind vor Be- 
schadigung und Verschmutzung geschutzt. 
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Beschreibung eines von Hand verstellbaren, herkommlichen Lattenrostes. 

Kn weiterer Vorleil der erfindungsgemaBen Siiif/.einrich- 
_ Die Erfindung betrifft eine motorisch verstellbare Stiitz- tung besteht darin, daB unterhalb des Grundkorpers kein 
einrichtung fur eine Polsterung eines Sitz- und/oder Liege- Raum zur Aufnahme von Teilen der Verstelleinrichtung er- 
mobels, insbesondere fur eine Matratze eines Bettes. 5 forderlich ist, so daB beispielsweise bei einem Bett der un- 

Derartige Stutzeinrichtungen sind aligemein bekannt, bei- terhalb der Stiitzeinricbtung verbieibende Raum ohne Ein- 
spielsweise in Form von motorisch verstellbaren Lattenro- schrankungen als Stauraum genutzt werden kann. 
sten furBetten oderLiegen. Aufgrund der Aufnahme von Bauteilen der Verstellein- 

Durch EP 0 583 660 Bl ist eine motorisch verstellbare richtungindenHolmensinddieseBauteilefurderiBenutzer 
Stutzeinrichtung bekannt, die einen Grundkorper sowie re- 10 verdeckt, so daB sich die erfindungsgemiifie Stulzeinricb- 
Mv zu dem Grundkorper verstellbare Stiitzteile aufweist. tung optisch nicht oder nur unwesentlich von einer von 
Traein/filnenweistdieausderDruckschriftbekannteStutz- Hand verstellbaren, herkommlichen Stutzeinrichtung, bei- 
einrichtung ein mittleres Stiitzteil auf, mit dessen Enden ge- spielsweise in Form eines Lattenrostes, unterscheidet. Wenn 
lenkig und urn zueinander parallele Schwenkachsen ein samtliche Bauteile der Verstelleinrichtung in den Holmen 
Kopfstiitzteil und ein Beinstiitzteil verschwenkbar verbun- 15 aufgenommen sind, was bei entsprechender Ausbildung der 
den sind. Zum Verstellen des Kopfstiitzteiles und des Bein- Holme ohne weiteres moglich ist, stehen in einer Verstel- 
stiitzteiles relativ zu dem Grundkorper weist die bekannte lage, in der die Stiitzteile der Stutzeinrichtung relativ zu dem 
Stutzeinrichtung eine Verstelleinrichtung auf, die zwei Ver- Grundkorper nicht verstellt sind, keine Bauteile iiber den 
steBmotoren aufweist, von dcncn einer dem Kopfstiitzteil Grundkorper vor. Auf diese Weise ist verhindert, daB ein 
zum Verstellen desselben und der andere dem Beinstiitzteil 20 Benutzer der Stutzeinrichtung in die Verstellmecbanik ein- 
zum Verstellen desselben zugeordnet ist. Die Verstellein- greift und sich hierbei verletzt. 

richtung ist in einem Gehause unterhalb der Stutzeinrich- Ein weiterer Vorteil der erfindungsgemaBen Stutzeinrich- 
tung angeordnet. Ein Nachteil der aus der Druckschrift be- tung besteht darin, daB die in den Holmen aufgenommenen 
kannten Stutzeinrichtung besteht darin, daB sie eine erhebli- Bauteile der Verstelleinrichtung gegen Beschadigung und 
che Bauhohe aufweist, die wesenthch groBer ist als die Bau- 25 Verschmutzung geschutzt sind. 

note eines herkommlichen, von Hand verstellbaren Latten- Dariiber hinaus ist der Transport erfindungsgemaBer 
rostes. Ein weiterer Nachteil der bekannten Stutzeinrichtung Stutzeinrichtungen vereinfacht, da diese ohne weiteres sta- 
besteht darin, daB sie klobig wirkt und unterhalb des Grand- pelbar sind. Beim Stapeln mehrerer erfindungsgemaBer 
korpers ein erheblicher Raum zur Aufnahme des Gehauses Stutzeinrichtungen sind die in den Holmen aufgenommenen 
der Verstellemrichtung erforderlich ist. 30 Bauteile der Verstelleinrichtung zuverlassig vor Beschadi- 

Eine Shnliche, zur Montage unterhalb der eigentlichen gung geschutzt. 
Stutzeinrichtung vorgesehene Verstelleinrichtung ist durch Die erfindungsgemaBe Stutzeinrichtung kann Teil eines 
EP 0372 032 Dl bekannt. sogenannten Futon-Bettes sein, so daB die erfindungsge- 

Durch DE 38 42 078 C2 ist eine motorisch verstellbare maBe Lehre eine motorische Verstellung auch fur solche Fu- 
Stutzeinrichtung der betreffenden Art bekannt, die einen 35 ton-Betten nutzbar macht. 

Grundkorper aufweist, der Holme aufweist. Die bekannte Bin weiterer Vorteil der erfindungsgemaBen Lehre besteht 

Siiiueiririchtung weist femer relativ zu dem Grundkorper darin, daB die erfindungsguu il s einr htung auch 
verstellbare Stiitzteile sowie eine Verstelleinrichtung zum ohne Unterbau, beispielsweise ohne Bettgestell, funktions- 
Verstellen der Stiitzteile relativ zu dem Grundkorper auf, die fahig ist. Dies erleichtert, beispielsweise in Fachgeschaften 
in einem Gehause unterhalb der Holme aufgenommen ist. 40 oder Kaufhausern, die Vorfuhrung der Funktion der erfin- 
Die aus der Druckschrift bekannte, als Lattenrost ausgebil- dungsgemaBen Stutzeinrichtung, die hierzu flacb auf den 
dete Stutzeinrichtung hat den Nachteil, daB sie eine erhebli- Boden aufgelegt und danach in ihrer Funktion vorgefuhrt 
che Bauhohe aufweist, die wesentlich groBer ist als die Bau- werden kann. 

hone eines herkommlichen, von Hand verstellbaren Latten- Eine weitere Losung der Aufgabe ist im Anspruch 2 ange- 
rostes. Auch bei dieser bekannten Stutzeinrichtung ist ferner 45 geben. GemaB der Lehre des Anspruchs 2 ist wenigstens ein 
nachteilig, daB sie klobig wirkt und unterhalb des Grundkor- Verstellmotor der Verstelleinrichtung an einem Holm in der 
pers einen erheblichen Raum zur Aufnahme des Gehauses Seitenansicht innerhalb der Begrenzungen des Holmes an- 
der Verstelleinrichtung beansprucht. geordnet. Die Lehre des Anspruchs 2 ermoglicht ebenfalls 

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, eine moto- eine geringe Bauhohe, die nicht oder nur unwesentlich gro- 
risch verstellbare Stutzeinrichtung der im Oberbegriff des 50 Ber ist als die Bauhohe einer von Hand verstellbaren, her- 
Anspruchs 1 genannten Art anzugeben, deren Bauhohe ver- kommlichen Stutzeinrichtung, so daB eine Stutzeinrichtung 
ringert ist. gemaB Anspruch 2 im wesentlichen die gleichen Vorteile 

Diese Aufgabe wird durch die im Anspruch 1 angegebene aufweist wie eine Stutzeinrichtung gemaB Anspruch 1 . 
Lehre geiast. Bei einer Stutzeinrichtung gemaB Anspruch 2 sind vor- 

Die Erfindung lost sich von dem Gedanken, die Verstell- 55 zugsweise weitere Bauteile der Verstelleinrichtung oder 
einrichtung unterhalb des eigentlichen Grundkorpers anzu- samtliche Bauteile der Verstelleinrichtung derart an dem 
ordnen. Der Lehre des Anspruchs 1 liegt der Gedanke zu- Grundkorper angeordnet, daB sic wenigstens in einer ersten 
grunde, die Bauteile der VersteUeinrichtung wenigstens teil- Verstellage, in der die Stiitzteile der Stutzeinrichtung relativ 
weise in einem der Holme oder rnehreren Holmen des zueinander nicht verstellt sind, in der Seitenansicht inner- 
Grundkorpers aufzunehmen. Nach der Lehre des Anspruchs 60 halb der Begrenzungen des Grundkorpers aufgenommen 
1 sind die Holme hierzu hohl oder einseitig offen ausgebil- sind. 

det. Auf diese Weise ist in den Holmen ein Hohlraum gebil- Eine Weiterbildung der Lehre des Anspruchs 1 sieht vor, 
det, in dem Bauteile der Verstelleinrichtung aufgenommen daB wenigstens einer der Holme wenigstens abschnittsweise 
werden konnen. als zur Stutzseite der Stutzeinrichtung hin einseitig offenes 

Auf diese Weise ist die Bauhohe der Stutzeinrichtung we- 65 Hohlprofil ausgebildet ist. Diese Ausfuhrungsform ist be- 
sentlich verringert. Die Stutzeinrichtung kann aufgrund der sonders einfach und damit kostengunstig herstellbar. Bei 
■ ' iu gsgf iBe \usbi lung erne Bauhohe aufweisen, entsprechender Dimensionierung des Hohlprofiles sind 
die nicht oder nur unwesentlich groBer ist als die Bauhohe samtliche Bauteile der Stutzeinrichtung in dem Holm oder 
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den Hotaen auftiehmbar. arbeiten. Diese Mittel sind vorzugsweise in den Holmen 

F.ine andere Weiterbildung der Lehre des Anspruchs 1 oder in der Seitenansicht innerhalb der Begrenzungen der 

sieht vor, da6 wenigstens einer der Holme wenigstens ab- Holme angeordnet. 

schnittsweise als geschlossenes Hohiprofil ausgebildet ist. Bei der Ausflihrungsform mit dem Schwenkhebel und 

Bei dieser Ausfuhrungsform ergibt sich erne besonders hohe 5 dem linear hin- und herbeweglichen Antriebselement sieht 

Stabilitat. AuBerdem sind die in dem geschlossenen Hohl- eine Weiterbildung Mittel vor, die eine Hin- und Herbewe- 

profil aufgenommenen Bauteile des Mobelantriebs, bei- gung des Antriebselements in eine Schwenkbewegung des 

spielsweise der Verstellmotor, besonders sicher vor Bescha- Schwenkhebels zwischen seinen Verstellagen umsetzen. 

digung geschutzt. Diese Ausfuhrungsform vereint die Vorteile einer Verstel- 

Eine Verstellmechanik der Verstelleimichtung ist entspre- 10 lung mittels eines Schwenkhebels mit den Vorteilen ernes li- 

ehend den jeweiligen Anforderungen in weiten Grenzen near hin- und herbeweglichen Antriebselements. Diese Mit- 

wahlbar. Eine vorteilhafte Ausfuhrungsform sieht vor, daB tel sind vorzugsweise in den Holmen oder in der Seitenan- 

die Verstelleinrichtung wenigstens ein zwischen einer ersten sieht innerhalb der Begrenzungen der Holme angeordnet. 

Verstellage und einer zweiten Verstellage verstellbares Ver- Bei der vorgenannten Ausfuhrungsform kann der 

stellelement aufweist, das mit dem zu verstellenden Stiitzteil 15 Schwenkhebel an dem linear beweglichen Antriebselement 

in Wirkungsverbindung steht und in einer ersten Verstellage schwenkbar gelagert sein, wie dies eine Weiterbildung vor- 

in einem Holm oder in der Seitenansicht innerhalb der Be- sieht. 

grenzungen des Holmes aufgenommen ist und in einer zwei- Eine andere Weiterbildung der Ausfuhrungsform mit dem 

ten Verstellage zur Stutzseite hin iiber den Holm vorsteht. linear hin- und herbeweglichen Antriebselement sieht vor, 

Bei dieser Ausfuhrungsform steht das Verstellelement in 20 daB dieses in einem der Holme oder in der Seitenansicht in- 

seiner ersten Verstellage, in der beispielsweise die Stiitzteile nerhalb der Begrenzungen des Holmes angeordnet ist. Bei 

relativ zueinander nicht verstellt sind und eine durchge- dieser Ausfuhrungsform vergrbBert das Antriebselement die 

hende Sturzebene aufspannen, nicht uber den Holm hervor. Bauhohe der Stutzeinrichtung nicht. Bei einer Anordnung 

Eine Weiterbildung der vorgenannten Ausfuhrungsform des Antriebselements in einem der Holme ist das Antriebs- 

sieht vor, daB der Holm zur Stutzseite hin eine Ausnehmung 25 element auBerdem vor Beschadigung und Verschmutzung 

aufweist, durch die das Verstellelement in seiner zweiten geschutzt. 

Verstellage zur Stutzseite hin vorsteht. Durch die Ausneh- Eine auBerordentlich vorteilhafte Weiterbildung der Aus- 

mung ist die Stabilitat des Hohlprofiles nur in geringem fuhrungsform mit dem zwischen einer ersten und einer 

MaBe beeintrachtigt, so daB die erfindungsgemaBe Stutzein- zweiten Verstellage verstellbaren Verstellelement sieht vor, 

nchtung msgesamt eine hohe Stabilitat aufweist. Falls die 30 daB die Verstelleinrichtung ein relativ zu dem Verstellele- 

Stiitzeinrichtung mehrere in dem Holm oder den Holmen ment bewegliches Belatigungselement aufweist und daB das 

aufgenommene Verstellelemente aufweist, so ist jedem Ver- Verstellelement eine Anlageflache zur Anlage an dem Beta- 

stellelement eine Ausnehmung zugeordnet, durch die es in tigungselement aufweist, wobei sich das Beliitigungsele- 

der zweiten Verstellage zur Stutzseite hin vorsteht. ment wahrend der Verstellbewegung entlang der Anlagefla- 

Das Verstellelement kann in beliebiger geeigneter Weise 35 che des Verstellelements bewegt und hierdurch das Verstell- 

ausgebildet sein, beispielsweise als linear aus dem Holm element zwischen seiner erslen Verstellage und seiner zwei- 

herausbewegbares Verstellelement. ZweckmaBigerweise ist ten Verstellage verstellt. Diese Ausfuhrungsform ermoglicht 

das Verstellelement ein Verstellhebel. eine kompakte Bauweise. AuBerdem ist sie einfach und ko- 

Eine Weiterbildung der vorgenannten Ausfuhrungsform stengunstig herstellbar sowie robust. Das Grundprinzip die- 
sieht vor, daB der Verstellhebel ein zur Stutzseite schwenk- 40 ser Ausfuhrungsform ist auch bei herkommlichen Stiitzein- 

bar gelagerter Schwenkhebel ist. Diese Ausfuhrungsfonn richtungen anwendbar, bei denen die Verstelleinrichtung un- 

ermoglicht bei schwenkbar gelagerten Stiitzteilen einen gro- terhalb des Grundkbrpers angeordnet ist. Unter einer relati- 

, - hwenkwinkel bei gleichzeitig kompakter Bauweise. ven Bewegung zwischen dem Verstellelement und dem Be- 

Bei der Ausfuhrungsform gemaB Anspruch 1 kbnnen ein- tatigungselement wird erfindungsgemaB verstanden, daB das 

zelne Bauteile oder samtliche Bauteile der Stutzeinrichtung 45 Verstellelement ortsfest und das Betatigungselement beweg- 

in dem Holm oder den Holmen aufgenommen sein. Zweck- lich ist oder daB das Betatigungselement ortsfest ist und daB 

maBIgerweise ist wenigstens ein Verstellmotor der Verstell- das Verstellelement beweglich ist oder daB sowohl das Ver- 

einrichtung in einem Holm aufgenommen, wie dies eine stellelement als auch das Betatigungselement beweglich 

Ausfuhrungsform vorsieht. Bei dieser Ausfuhrungsform ist sind. 

der Verstellmotor oder sind die Verstelimotoren aufgrund 50 Eine zweckmaBige Weiterbildung der vorgenannten Aus- 

der Anordnung in dem Holm vor Beschadigung und Ver- fuhrungsform sieht vor, daB sich das Betatigungselement re- 

schmutzung gescbiitzt. lativ zu dem Verstellelement linear bewegt und daB die An- 

Die Verstelleinrichtung kann entsprechend den jeweiligen lageflache des Verstellelements relativ zur Bewegungsachse 

Anforderungen ein beliebiges Antriebselement aufweisen. des Betatigungselements geneigt ist. Diese Ausfiihrungs- 

ZweckmaBigerweise weist die Verstelleinrichtung wenig- 55 form ermoglicht einen groBen Verstellhub bei gleichzeitig 

stens ein linear hin- und herbewegliches Antriebselement kompakter Bauweise. Durch enlsprechende Wahl der Nei- 

auf- gung der Anlageflache des Verstellelements relativ zur Be- 

Eine Weiterbildung der vorgenannten Ausfuhrungsform wegungsachse des Betatigungselements ist der Verstellhub, 

sieht vor, daB das linear bewegiiche Antriebselement mit den das Verstellelement bei einer linearen Bewegung des 

dem Verstellelement zum Verstellen desselben in Wirkungs- 60 Betatigungselements um eine vorbestimmte Strecke aus- 

verbindung steht und daB Mittel vorgesehen sind, die eine fuhrt, in weiten Grenzen wahlbar. Bei dieser Ausfubxungs- 

Hin- uod Herbewegung des Antriebselements in eine Bewe- form kann die Anlageflache auch an dem Betatigungsele- 

gung des Verstellelements zwischen seinen Verstellagen ment ausgebildet sein, beispielsweise in Form einer geneig- 

umsetzen. Entsprechend den jeweiligen Anforderungen ten Ebene an einem keilfbrmig oder rampenformig ausgebil- 

kdnnen bei dieser Ausfuhrungsform die Mittel, die eine Hin- 65 dcien Belatigungselement. 

und Herbewegung des Antriebselements in eine Bewegung Bei der vorgenannten Ausfuhrungsform kann die Anlage- 

des Verstellelements zwischen seinen Verstellagen umset- flache des Verstellelements eine im wesentlichen ebene Fla- 

zen, entsprechend einer beliebigen geeigneten Kinematik che sein. Beispielsweise kann die Anlageflache mit dem Be- 
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tatigungselement nach Art drier geneigten Ebene zusam- einem damit verbundenen Teil ein Anschlag gebildet ist, der 

menwirken. im Laufe der Verstellbewegung gegen ein zweites Ende des 

Die Anlageflache des Verstellelements kann jedoch auch Betatigungselements lauft, derart, daB das Betatigungsele- 

im Querschnitt bogenformig ausgebildet sein, wie dies eine ment im weiteren Verlauf der Verstellbewegung um sein 

andereWeiterbildung vorsieht. Bei dieser Ausfuhrungsfonn 5 zweites Ende verschwenkt und hicrbei der Schwenkhebel 

kann in verschiedenen Phasen der Verstellbewegung der um seine Schwenkacb.se verschwenkt. Diese Ausfuhrungs- 

Verstellhub bei einer linearen Bewegung des Betiitigungs- form ermoglichl ebenfalls einc kompakte Bauweise und er- 

elements um die gleiche Strecke unterschiedlich sein. Dies fordert nur wenige Bauteile Sie s dai e nfjch und ko- 

ermogiicht in weiten Grenzen eine Anpassung der Kinema- stengiinstig herstellbar und robust im Aufbau. 

tik der Verstelleinrichtung an die jeweiligen Anforderungen. to Eine andere Weiterbildung der Ausfuhrungsform mit dem 

Bei den vorgenannten Ausfuhrungsformen bildet die An- winkelbeweglichen Betatigungselement sieht vor, daB der 

lageflache vorzugsweise mit der Bewegungsachse des Beta- Schwenkhebel an dem Grundkorper oder einem damit ver- 

tigungselements einen spitzen Winkel. Ist die Anlageflache bundenen Teil schwenkbar gelagert ist, daB ein erstes Ende 

im Querschnitt bogenformig ausgebildet, so bilden End- des Betatigungselemenls um eine zur Schwenkachse des 

punkte des bogenforarigen Querschnitts vorzugsweise einen 15 Schwenkhebels parallele und zu dieser beabstandete 

spitzen Winkel mit der Bewegungsachse. Schwenkachse gelenkig an dem Antriebselement gelagert 

Eine Weiterbildung der vorgenannten Ausfuhrungsform ist und daB ein zweites Ende des Betatigungselements an ei- 

sieht vor, daB die Anlageflache im Querschnitt zu dem Beta- ner Funning relativ zu dem Schwenkhebel beweglich an 

dgungselement hin konvex ausgebildet ist. diesem gefuhrt ist, wobei an einem Ende der Fuhrung ein 

Eine andere Weiterbildung sieht vor, daB das Betatigungs- 20 Anschlag angeordnet ist, auf den das Betatigungselement im 

element in einem der Holme oder in der Seitenansicht inner- Verlauf der Verstellbewegung mit seinem zweiten Ende auf- 

halb der Begrenzungen des Holmes angeordnet ist. Bei die- lauft, derart, daB das Betatigungselement um die ihm zuge- 

ser Ausfuhrungsform steht das Betatigungselement nicht ordnete Schwenkachse verschwenkt und hierbei der 

iiber den Grundkorper hervor, so daB eine kompakte Bau- Schwenkhebel um die ihm zugeordnete Schwenkachse ver- 

weise erzielt ist. Bei Anordnung des Betatigungselements in 25 schwenkt. Diese Ausfuhrungsform weist die gleichen Vor- 

einemder Holme ist dieses auBerdem vor Beschadigung und teile auf wie die zuvor genannte Ausfuhrungsfonn. 

Verschmutzung geschutzt. Eine weitere Weiterbildung der Ausfuhrungsform mit 

Eine andere auBerordentiich vorteilhafte Weiterbildung dem winkelbeweglichen Betatigungselement sieht vor, daB 

der Ausfuhrungsform mit dem Schwenkhebel sieht vor, daB der Schwenkhebel an dem Antriebselement oder einem da- 

zwischen dem Schwenkhebel und dem Grundkorper oder ei- 30 mit verbundenen Teil schwenkbar gelagert ist, daB ein erstes 

nem damit verbundenen Teil oder zwischen dem Schwenk- Ende des Betatigungselements um eine zur Schwenkachse 

hebel und dem Antriebselement oder einem damit verbun- des Schwenkhebels parallele und zu dieser beabs 

denen Teil ein winkelbewegliches Betatigungselement an- Schwenkachse gelenkig an dem Grundkorper oder einem 

geordnet ist, das im Verlauf der Verstellbewegung zum Ver- damit verbundenen Teil gelagert ist und daB ein zweites 

schwenken des Schwenkhebels mit einem Anschlag zusam- 35 Ende des Betatigungselements an einer Fuhrung relativ zu 

menwirkt. Diese Ausfuhrungsfonn ermoglicht ebenfalls ei- dem Schwenkhebel beweglich an dicscm gefuhrt ist, wobei 

nen kompakten Aufbau. Dariiber hinaus ist sie einfach und an einem Ende der Fuhrung ein Anschlag angeordnet ist, auf 

damit kostengiinstig herstellbar sowie robust. Das Grund- den das Betatigungselement im Verlauf der Verstellbewe- 

prinzip dieser Ausfuhrungsform ist auch bei herkommlichen gung mit seinem zweiten Ende auflauft, derart, daB das Be- 

Stiitzeinrichtungen anwendbar, bei denen die Verstellein- 40 tatigungselement im weiteren Verlauf der Verstellbewegung 

richtung unterhalb des Grundkorpers angeordnet ist. um die ihm zugeordnete Schwenkachse verschwenkt und 

Entsprechend den jeweiligen Anforderungen kann das hierbei der Schwenkhebel um die ihm zugeordnete 

winkelbewegliche Betatigungselement. auf Zug und/oder Schwenkachse verschwenkt. Diese Ausfuhrungsform weist 

Druck beanspruchbar sein, wie dies Weiterbildungen vorse- die gleichen Vorteile auf wie die beiden zuvor genannten 

hen. 45 Ausfuhrungsformen. 

Entsprechend der jeweils erforderlichen Kinematik kann Eine andere Weiterbildung der Ausfuhrungsform mit dem 

das winkelbewegliche Betatigungselement in vielfaltiger winkelbeweglichen Betatigungselement sieht vor, daB der 

Weise ausgebildet sein. ZweckmaBigerweise ist das Betati- Schwenkhebel an dem linear bcweglichen Antriebselemenl 

gungselement jedoch als Hebel oder Stange ausgebildet. oder einem damit verbundenen Teil gelagert ist, daB ein er- 

Eine andere vorteilhafte Weiterbildung der Ausfiihrungs- 50 sles Ende des Betatigungselements um eine zur Schwenk- 

form mit dem winkelbeweglichen Betatigungselement sieht achse des Schwenkhebels parallele und zu dieser beabstan- 

vor, daB dieses wenigstens in der ersten Verstellage des dete Schwenkachse gelenkig an dem Schwenkhebel gelagert 

Schwenkhebels in einem der Holme oder in der Seitenan- ist und daB an dem Grundkorper ein Anschlag angeordnet 

sieht innerhalb der Begrenzung des Holmes aufgenommen ist, auf den ein zweites Ende des Betatigungselements im 

ist. Bei dieser Ausfuhrungsform steht das winkelbewegliche 55 Verlauf der Verstellbewegung auflauft, derart, daB das Beta- 

Betatigungselement in der ersten Verstellage nicht Uber den dgungselement im weiteren Verlauf der Verstellbewegung 

Grundkorper hervor, so daB ein kompakter Aufbau erzielt um sein zweites Ende verschwenkt und hierbei der 

ist Bei Aufnahme des winkelbeweglichen Betatigungsele- Schwenkhebel um seine Schwenkachse verschwenkt. Diese 

mentes in dem Holm ist dieses zumindest. in der ersten Ver- Ausfuhrungsform weist die gleichen Vorteile auf wie die 

stellage vor Beschadigung geschutzt. 60 drei zuvor genannten Ausfuhrungsformen, 

Eine Weiterbildung der Ausfuhrungsform mit dem win- Bei den zuvor genannten, eine Fuhrung aufweisenden 

kelbeweglichen Betatigungselement sieht vor, daB der Ausfuhrungsformen kann die Fuhrung in beliebiger geeig- 

Schwenkhebel an dem Grundkorper oder einem damit ver- neter Weise ausgebildet sein. ZweckmaBigerweise ist die 

bundenen Teil schwenkbar gelagert ist, daB ein erstes, Ende Fuhrung eine langgestreckte Ausnehmung, in die das Beta- 

des Betatigungselements um eine zur Schwenkachse des 65 tigungselcmenl mil einem seitlichen Vorsprung, beispiels- 

Schwenkhebels parallele und zu dieser beabstandete weise einem Stiff oder einer Rolle, eingreift. Diese Ausfiih- 

Schwenkachse gelenkig an dem Schwenkhebel gelagert ist rungsform ist einfach und damit kostengiinstig herstellbar 

und daB an dem linear beweglichen Antriebselement oder sowie robust. 
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Bei der vorgenannten Ausfflhrungsform verlauft die des zweiten Holm* 

Langsachse der Ausnehmung zur Bewegungsachse des li- Eine Weiterbildung der Ausfuhrungsforrn mit dem line 
near beweglichen Antriebselements zweckmaBigerweise beweglichen Antriebselement und dem Zugmittel sieht vor, 

unter einem spitzeti Wmkel, wie dies eine Ausfuhrungsforrn daB das linear bewegliche Antriebselement als Zugelement 

vorsieht. 5 ausgebildet ist und zum Verstellen des zweiten Holmes rela- 

Die Ausnehmung, die die Fiihrung bildet, kann entspre- tiv zu dem ersten Holm eine Zugkraft auf das Zugmittel aus- 

chend derjeweils cribrdurlicfaeo Kinematik in beliebiger go- iibt. Bei dieser Ausfuhrungsforrn ist der Aufbau wciter ver- 

eigneter Weise ausgebildet sein. ZweckmaBigerweise ver- einfacht. 

lauft die Ausnehmung gerade. Dies vereinfacht die Bildung Grundsatzlich ist es ausreichend, daB das Zugmittel nach 

der Ausnehmung an dem Schwenkhebel und vereinfacht da- 10 Art eines 2-striingigen Flaschei u es w, chscl d ibe 

mit die Herstellung. eine dem ersten Holm zugeordnete Umlenkung und eine 

Bei den vorgenannten Ausffihrungsforrnen ist die Aus- dem zweiten Holm zugeordnete Umlenkung gefiihrt ist. 

nehmung zweckmaBigerweise eine Nut oder ein Schlitz. Eine auSerordentlich vorteilhafte Weiterbildung sieht je- 

Die Form des Schwenkhebcls ist entsprechend den jewei- doch vor, daB das Zugmittel nach Art eines mindestens 4- 

ligen Anforderungen in weiten Grenzen wahibar. Zweckma- is strangigen Flaschenzuges abwechselnd liber dem ersten 

Bigerweise ist der Schwenkhebel als Winkelhebel oder als Holm zugeordnete Umlenkungen und dem zweiten Holm 

bogenformiger Hebel ausgebildet, wie dies eine Weiterbil- zugeordnete Umlenkungen gefiihrt ist. Mit dieser Ausfuh- 

dung vorsieht. Dies ermoglicht eine besonders gunstige Ki- rungsform lassen sich besonders hohe Krafte aufbringen. 

nematik. Der erste Holm kann relativ zu dem zweiten Holm in belie- 

Eine andere, aufierst vorteilhafte Weiterbildung der Lehre 20 biger geeigneter Weise verstellbar sein, beispielsweise li- 

des Anspruchs 1 sieht vor, daB wenigstens ein erster Holm near verstellbar. 

des Grundkorpcrs und ein zweiter Holm des Grundkorpers ZweckmaBigerweise ist der zweite Holm relativ zu dem 

wenigstens im Bereich ihrer einander zugewandten Enden ersten Holm verschwenkbar, derart, daB die Verslelleinrich- 

hohl ausgebildet sind, daB in dem ersten Holm ein Antriebs- tung einen Schwenkanlrieb bildet. Diese Ausfuhrungsforrn 

element angeordnet ist, daB ein seil-, band- oder kettenfor- 25 ist besonders gut fur Lattenroste mit relativ zueinander ver- 

miges Zugmittel vorgesehen ist, dessen erstes Ende an ei- schwenkbaren Stutzteilen geeignet. 

nem der Holme oder einem damit verbundenen Teil festge- Eine andere zweckmaBige Weiterbildung sieht vor, daB 

legt ist und das zum Verstellen der Holme relativ zueinander eine Umlenkung, die einem der Holme zugeordnet ist, an 

mit dem in dem ersten Holm angeordneten Antriebselement diesem Holm, insbesondere an einer Innenwandung des 

in Wirkungsverbindung steht, wobei das Zugmittel nach Art 30 Holms, angeordnet ist. Dadurch, daB die Umlenkungen an 

eines Flaschenzuges abwechselnd Uber wenigstens eine dem den Holmen angeordnet sind, ist bei dieser AusfUhrungs- 

ersten Holm zugeordnete Umlenkung und wenigstens eine form der Aufbau weiter vereinfacht, da separate, mit den 

dem zweiten Holm zugeordnete Umlenkung gefiihrt ist. Bei Holmen verbundene Bauleile zum Halten der Umlenkungen 

dieser Ausfflhrungsform konnen samtliche Bauteile der Ver- nicht erforderlich sind. 

steEeinrichtung in den hohl ausgebildeten Holmen aufge- 35 Eine Umlenkung, die einem der Holme zugeordnet ist, 

nommen sein, so daB sie vor Beschadigung und Verschmut- kann jedoch auch an einem mit diesem Holm in Kraftuber- 

zung geschutzt und fur den Benutzer nicht sichtbar sind. tragungsverbindung stehenden Zwischenteil angeordnet 

Aufgrund der Ausnutzung des Wirkungsprinzips eines Fla- sein, wie dies eine andere Ausfuhrungsforrn vorsieht, 

schenzuges konnen mit einer derartigen Verstelleinrichtung Eine andere vorteilhafte Weiterbildung der nach Art eines 

auch unter Verwendung kleiner und damit kostengunstiger 40 Flaschenzuges arbeitenden Ausfuhrungsforrn sieht vor, daB 

Verstellmotoren hohe Krafte aufgebracht werden. Ein be- die Umlenkungen durch Umlenkrollen gebildet sind. Bei 

sonderer Vorteil dieser Ausfuhrungsforrn besteht darin, daB dieser Ausfuhrungsforrn ist die Reibung an den Umlenkun- 

die Bauteile der Verstelleinrichtung auf kleinstem Raum un- gen verringert, so daB Kraftverluste aufgrund von Reibung 

tergebracht werden konnen, so daB sich ein besonders kom- verringert sind. 

pakter Aufbau ergibt. 45 ZweckmaBigerweise sind die Umlenkungen in den Hol- 

Eine Weiterbildung der vorgenannten Ausfuhrungsforrn men aufgenommen. Sie sind somit vor Beschadigung ge- 

sieht vor, daB das Antriebselement ein linear bewegliches schutzt und von auBen nicht sichtbar. 

Antriebselement ist, mit dem das zweite Ende des Zugmit- Eine andere vorteilhafte Weiterbildung der Ausfiihrungs- 

tels in Wirkungsverbindung steht. Auf diese Weise ergibt form mit den hohl ausgebildeten Holmen sieht vor, daB we- 

sich ein besonders einfacher Aufbau, da linear bewegliche 50 nigstens eine einem der Holme zugeordnete Umlenkung 

Antriebselemente, beispielsweise in Form von Spindeltrie- durch eine Achse gebildet ist oder auf einer Achse angeord- 

ben, als einfache und kostengunstige Standardbauteile zur net ist, die sich durch eine in dem anderen Holm gebildete, 

Verfugung stehen. in Verstellrichtung verlaufcnde Ausnehmung in das Innere 

Das zweite Ende des Zugmittels kann in beliebiger geeig- des Holmes erslreckt. Auf diese Weise konnen die Umlen- 

neter Weise an einem der Bauteile der Verstelleinrichtung 55 kungen ohne Rucksicht auf die Form der Holme in beliebi- 

festgelegt sein. ZweckmaBigerweise ist das zweite Ende des ger geeigneter Weise relativ zu dem Antriebselement, bei- 

Zugmittels jedoch an dem Antriebselement festgelegt. Auf spielsweise einem Wickelelement, angeordnet werden. 

diese Weise ist der Aufbau weiter vereinfacht. Eine Weiterbildung der Ausfuhrungsforrn mit der 

Eine andere Weiterbildung der Ausfuhrungsforrn mit den schwenkbaren Verbindung zwischen den Holmen und den 
hohl ausgebildeten Holmen sieht vor, daB das Antriebsele- 60 Ausnehmungen, durch die sich die Umlenkungen erstrek- 

ment ein drehantreibbares Winkelelement zum Aufwickeln ken, sieht vor, daB die Ausnehmungen im Radius um die 

des Zugmittels ist, an dem das zweite Ende des Zugmittels Schwenkachse verlaufen. 

festgelegt ist. Auch diese Ausfuhrungsforrn ist kompakt so- Bei den Ausfuhrungsformen mit dem linear beweglichen 

wie einfach und damit kostengunstig herstellbar. Antriebselement kann dieses in beliebiger geeigneter Weise 
Das erste Ende des Zugmittels kann in beliebiger geeig- 65 ausgebildet sein. Eine Weiterbildung sieht vor, daB das li- 

neter Weise an einem Bauteil der Stutzeinrichtung festgelegt near bewegliche Antriebselement eine verdrehsicher und in 

sein. ZweckmaBigerweise ist das erste Ende des Zugmittels Axialrichtung beweglich auf einer Stellspindel angeordnete 

an dem zweiten Holm, insbesondere einer Innenwandung Spindelmutter ist. Derartige Spindeltriebe stehen als einfa- 
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che und kostengtinstige Standardbauteile zur Verfugung, so gesehen sind, die eine Bewegung eines Bauteiles der ersten 

daB die Herstellung einer erfindungsgemaSen Stiitzeinrich- Verstelleinheit derail an eine Bewegung eines Bauteiles der 

tung weiter vereinfacht und kostengiinstiger gestaltet ist. zweiten Verstelleinheit koppeln, dafi eine Verstellbewegung 

In kinematischer Umkehrung der vorgenannten Ausfiih- der ersten Verstelleinheit zum Verstellen des zugeordneten 

rungsform kann das linear bewegliche Antriebselement 5 Stiitzteiles mechanisch an eine Verstellbewegung der zwei- 

auch eine in ihrer Axialrichtung bewegliche Stellspindel ten Verstelleinheit zum Verstellen des zuge. rdi lei Slut/ 

ein. .J dei eine orisies e, tlrehantreibbare Spindehnutter teiles gekoppelt ist. Bei dieser Ausfuhrungsform ist nur bei 

angeordnet ist, einer der Verstelleinheiten ein Antrieb, beispielsweise in 

Bei der vorgenannten Ausfiihrungsform ist die Stellspin- Form eines Elektromotors, erforderlich. Die andere Verstell- 

del zweckmaBigerweise eine Gewindespindel, wobei die 10 einheit wird iiber die mechanischen Koppelmittel angetrie- 

Spindelmutter ein Innengewinde aufweist. Derartige Ge- ben. Auf diese Weise ist der Aufbau der erfindungsgemaBen 

windespindeln sind einfach herstellbar und damit kosten- Stutzeinrichtung weiter vereinfacht und damit kostengunsti- 

giinstig sowie robust. ger gestaltet. Diese Ausfiihrungsform ist insbesondere dann 

ZweckmaBigerweise weist die Verstelleinrichtung als von Vorteil, wenn die Verstelleinrichtung eine Vielzahl von 

Verstellmotor wenigstens einen Elektromotor auf. Elektro- 15 Verstelleinheiten aufweist, von denen dann nur ein Teil mit 

motoren stehen in kompakter Ausfuhrung als einfache und einem Antrieb, beispielsweise in Form eines Elektromotors, 

kostengiinstige Standardbauteile zur Verfugung. Auf diese zu versehen sein brauchte, wahrend die anderen Verstellein- 

Weise ist die Herstellung der erfindungsgemaBen Stiitzein- heiten iiber die Koppelmittel angetrieben werden. 

richtung weiter vereinfacht und kostengiinstiger gestaltet. Eine Weiterbildung der vorgenannten Ausfiihrungsform 

Form, GroBe und Anzahl der Stutzteile sind ebenso wie 20 sieht vor, dafi die Koppelmittel wenigstens ein Koppelele- 

die Kinematik der Bewegung der Stutzteile relativ zu dem ment aufweisen, das eine Drehung des Bauteiles der ersten 

Grundkorper in weiten Grenzen wahlbar. ZweckmaBiger- Verstelleinheit an eine Drehung des Bauteiles der zweiten 

weise weist die Stutzeinrichtung wenigstens ein erstes VersteUemheit koppelt, insbesondere das das Bauteil der er- 

Stiitzteil und ein zweites Stiitzteil zur fiachigen Abstutzung sten Verstelleinheit drehfest an das Bauteil der zweiten Ver- 

der Polsterung auf, wobei das erste Stiitzteil und das zweite 25 stelleinheit koppelt. Bei dieser Ausfiihrungsform kann bei- 

Stiitzteil gelenkig miteinander verbunden sind und durch die spielsweise einem in einem ersten Langsholm des Grund- 

VersteUeinrichtung relativ zueinander verschwenkbar sind. korpers aufgenommenem ersten Schwenkhebel ein Antrieb, 

Bei dieser Ausfuhrungsform ist eine Schwenkverstellung beispielsweise in Form eines Elektromotors, zugeordnet 

der Stutzteile relativ zu dem Grundkorper errnoglicht, wie sein, wahrend ein in einem zweiten Langsholm aufgenom- 

dies beispielsweise von Lattcnrostcn allgemein bekannt ist. 30 mener entsprechender zweiter Schwenkhebel iiber das Kop- 

Eine Weiterbildung der vorgenannten Ausfuhrungsform pelelement drehfest an den ersten Schwenkhebel gekoppelt 

sieht vor, daB das erste Stiitzteil durch ein mittleres Stutzteil ist, so daB beim Verschwenken des ersten Schwenkhebels 

und das zweite Stutzteil durch ein Oberkorperstutzteil gebil- der zweite Schwenkhebel mil verschwenkt. 

det ist und daB ein Beinstiitzteil vorgesehen ist, das mit dem Bei der vorgenannten Ausfuhrungsform ist das Koppel- 

miulcrcn Stutzteil auf dessen dem Oberkorperstutzteil abge- 35 element vorzugsweise eine Welle, wie dies eine Ausfiih- 

wandter Seite gelenkig und um eine zur Schwenkachse des rungsform vorsieht. 

Obcrkorperstiitzteiles im wesentlichen parallele Schwenk- Fine andere Weiterbildung der Ausfuhrungsform mit den 

achse verschwenkbar verbunden ist. Bei dieser Ausfiih- Koppelmitteln sieht vor, daB die Koppelmittel wenigstens 

rungsform sind die Verstellmoglichkeiten der Stiitzeinrich- ein Koppelelement aufweisen, das das Bauteil der ersten 

tung erweitert. 40 Verstelleinheit verschiebefest an das Bauteil der zweiten 

Andere Weiterbildungen der vorgenannten Ausfuhrungs- Verstelleinheit koppelt. Bei dieser Ausfuhrungsform kann 

form sehen vor, daB ein Kopfstiitzteil vorgesehen ist, das mit beispielsweise in einem ersten Langsholm ein linear beweg- 

dern Oberkorperstutzteil auf dessen dem mittleren Stutzteil liches Antriebselement angeordnet sein, beispielsweise in 

abgewandter Seite gelenkig und um eine zur Schwenkachse Form einer Spindelmutter eines Spindeltriebs, dessen li- 

zwischen dem mittleren Stutzteil und dem Oberkorperstiitz- 45 neare Bewegung uber das Koppelelement auf ein in einem 

teil im wesentlichen parallele Schwenkachse verschwenk- zweiten Langsholm aufgenommenes Bauteil der zweiten 

bar verbunden ist und/oder daB ein Wadenstutzteil vorgese- Verstelleinheit iibertragen wird, so daB auf einen Spindel- 

hen ist, das mit dem Beinstiitzteil auf dessen dem mittleren trieb als Linearantricb der zweiten Verstelleinheit verzichtet 

Stutzteil abgewandter Seite gelenkig und um eine zur werden kann. 

Schwenkachse zwischen dem mittleren Stutzteil und dem 50 Bei der vorgenannten Ausfuhrungsform ist das Koppel- 

Beinstiitzteil im wesentlichen parallele Schwenkachse ver- element vorzugsweise stangenformig oder plattenformig 

schwenkbar verbunden ist. Bei diesen Ausfuhrungsformen ausgebildet. Auf diese Weise ergibt sich ein einfacher und 

sind die Verstellmoglichkeiten noch vielfaltiger gestaltet. kostengiinstiger Aufbau. 

Eine andere Weiterbildung der Ausfuhrungsform mit dem Eine andere Weiterbildung der Ausfiihrungsform mit den 

Verstellelement sieht vor, daB das zu verstellende Stutzteil 55 Koppelmitteln sieht vor, daB die erste Verstelleinheit und die 

lose auf einem diesem Stutzteil zugeordneten Verstellele- zweite Verstelleinheit demselben Stutzteil zugeordnet sind. 

ment aufliegt. Bei dieser Ausfuhrungsform kann sich das Bei dieser Ausfuhrungsform kdnncn die beiden Verstellcin- 

Verstellelement beispielsweise mit seinem dem Stutzteil zu- heiten beispielsweise in unterschiedlichen Langshotaien des 

gewandten Ende wahrend der Verstellbewegung gleitend an Grundkorpers aufgenommen sein und gemeinsam zum Ver- 

diesem entlang bewegen. Der Kontakt zwischen dem Ver- 60 stellen des Stiitzteiles dienen. 

stellelement und dem zugeordneten Stutzteil ist bei dieser Eine andere Weiterbildung sieht vor, daB die erste Ver- 

Ausfiihrungsform wahrend der gesamten Verstellbewegung stelleinheit und die zweite Verstelleinheit unterschiedlichen 

durch das Eigengewicht des Stiitzteiles hergestellt. Stiitzteilen zugeordnet sind. Bei dieser Ausfuhrungsform 

Eine andere auBerordentliche vorteilhafte Weiterbildung kann beispielsweise die erste Verstelleinheit einem Waden- 
der erfindungsgemaSen Lehre sieht vor, daB die Verstcllcin- 65 stutzteil und die zweite Verstelleinheil einem Beinstiitzteil 

rich! ung wenigstens zwei Verstelleinheiten aufweist, wobei zugeordnet sein, so daB die Verstellbewegung des Beinstiitz- 

jede Verstelleinheit einem Stutzteil zum Verstellen dessel- teiles an die Verstellbewegung des Wadenstuzteiles gekop- 

ben zugeordnet ist, und daB mechanische Koppelmittel vor- pelt ist 
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Wenn die erste Verstelleinheit und die zweite Verstellein- Eine Weiterbildung der Ausffihrungsform mit dern Knie- 

heit unterschiedlichen Stutzteilen zugeordnet sind, konnen hebel sieht vor, daB einer der Hebelarme des Kniehebels als 

gemaB einer Weiterbildung die Koppelmittel derarl ausge- Winkelhebel ausgebildet ist oder zur Bildung eines Winkel- 

bildet sein, daB die Verstellung des Stiitzteiles, dem die erste hebels schwenkfest mit einem Betatigungshebel verbunden 

Verstelleinheit zugeordnet ist, im wesentlichen gleichzeitig 5 ist, wobei das freie Ende des Winkelhebels oder des Betati- 

mit der Verstellung des Stutzteils erfolgt, dern die zweite gungshebels zur Betatigung der Verstellanordnung hin- und 

Verstelleinheit zugeordnet ist. herbeweglich ist. Diese Ausfiihrungsform ist ebenfalls be- 

Die Koppelmittel konnen jedoch auch derart ausgebildet sonders einfach im Aufbau. 

sein, daB die Verstellung des Stutzteils, dem die zweite Ver- Eine andere Ausgestaltung der Ausfiihrungsform mit der 

stelleinheit zugeordnet ist, mit seitlichcm Versatz zu der to einen Totpunkt aufweisenden Verstellanordnung sieht vor, 

Verstellung des Stutzteils erfolgt. dem die erste Verstellein- daB die Verstellanordnung einen Exzenter aufweist, der an 

heit zugeordnet ist. Bei dieser Ausfiihrungsform werden die einem der Stiitzteile exzentrisch drehbar gelagert ist und an 

Stutzteile zeitlich aufeinanderfolgend verstellt. dem das andere Stutzteil derart anliegt, daB bei Drehung des 

Eine auBerordentlich vorteilhafte Weiterbildung der Aus- Exzenters die Stiitzteile relativ zueinander verschwenken. 

fiihrungsformen mit den Koppelmitteln sieht vor, daB die 15 Auch bei dieser Ausffihrungsform ist mit einer einfachen 

Koppelmittel in einem der Holme oder in der Seitenansicht und damit kostengiinstigen Verstellanordnung ein Ver- 

innerhalb der Begrenzungen des Holmes angeordnet sind. schwenken der Stutzteile relativ zueinander ermoglicht, wo- 

Bei dieser Ausfuhrungsformen stehen die Koppelmittel bei aufgrund der Selbsthemmung des Exzenters in der stabi- 

nicht iiber die Holme hervor und vergroBem somit die Bau- len Verstellage eine Ruckstellung der Stutzteile relativ zu- 

hohe der Stutzeinrichtung nicht. 20 einander verhindert ist. Durch entsprechende Wah 1 der Form 

Form und Aufbau des Grundkorpers sind in weiten Gren- und der Exzentrizitat des Exzenters ist iiber einen weiteren 

zen wahlbar. ZweckmaBigerweise ist der Grundkorper rah- Verstellbereich der Stutzteile relativ zueinander eine Selbst- 

menartig ausgebildet, wie dies eine Weiterbildung vorsieht. hemmung erreichbar und damit eine Ruckstellung vermie- 

GemaB einer anderen Ausffihrungsform weist der Grund- den. 

korper wenigstens zwei zueinander parallele und beabstan- 25 Eine Weiterbildung der vorgenannten Ausfiihrungsform 

dele Langsholme auf, die durch wenigstens einen Querholm sieht vor, daB zum Verdrehen des Exzenters um seine Dreh- 

irriteinander verbunden sind. Bei dieser Ausffihrungsform achse ein drehfest mit dem Exzenter verbundener Betiiti- 

ergibt sich ein einfacher und zugleich robuster Aufbau des gungshebel vorgesehen ist, dessen freies Ende zum Verdre- 

Grundkdrpers. hen des Exzenters hin- und herbewegbar ist. Bei dieser Aus- 

Grundsatzlich konnen Teile der Verstelleinrichtung in ei- 30 fuhrungsform weist die Verstellanordnung nur wenige Bau- 

ic ii bclicbigcn Hul u lufgenommen sein. GemaB einer teile auf und ist damit einfach und kosieneunslig hcrsicllbat 

Weiterbildung ist jedoch wenigstens einer der Langsholme Bei den Ausfuhrungsformen mit dem Winkelhebel bzw. 

zur Aufnahme von Teilen der Verstelleinrichtung ausgebil- dem Betatigungshebel ist dessen freiem Ende zweckmaBi- 

det. Diese Ausfuhrungsform ist vorteilhaft, da in dem gerweise ein Antriebselement zum Hin- und Herbewegen 

Langsholmen in der Regel mehr Platz zur Aufnahme von 35 des freien Endes zugeordnet. 

Bauteilen der Verstelleinrichtung zur Verfugung steht als in Ein besonders einfacher Aufbau ergibt sich bei der vorge- 

den Querholmen. nannten Ausffihrungsform dadurch, daB das linear bewegli- 

Eine andere zweckmaBige Weiterbildung sieht vor, daB che Antriebselement oder ein damit verbundenes Teil eine 

die Stutzeinrichtung als Lattenrost ausgebildet ist. Bei die- Fuhrung aufweist, die sich im wesentlichen quer zur line- 

ser Ausfuhrungsform bietet die Stutzeinrichtung einen Fe- 40 aren Be wegungs achse des Antriebselementes erstreckt und 

derungskomfort, wie er von Lattenrosten allgemein bekannt in die das freie Ende des Winkelhebels bzw. des Betati- 

ist - gungshebels in wenigstens einer VersteEage eingreift. 

Eine Weiterbildung der Ausffihrungsform mit den Eine andere Weiterbildung der Ausfuhrungsform mit dem 

schwenkbar miteinander verbundenen Stutzteilen sieht vor, Winkelhebel bzw. dem Betatigungshebel und dem hin- und 
daB zwei benachbarten, relativ zueinander verschwenkbaren 45 herbeweglichen Antriebselement sieht vor, daB der Holm, in 

Stutzteilen eine einen Totpunkt aufweisende Verstellanord- dem das linear bewegliche Antriebselement aufgenomnien 

nung zum Verschwenken der Stutzteile relativ zueinander ist, eine Ausnehmung aufweist, durch die sich das freie 

zugeordnet ist und daB Betatigungsmittel vorgesehen sind, Ende des Winkelhebels bzw. des Betatigungshebels in we- 

die die Verstellanordnung zum Verschwenken der Stutzteile nigstens einer Verstellage erstreckt zum Zusammenwirken 
relativ zueinander iiber ihren Totpunkt in eine stabile Ver- 50 mit der Fuhrung. 

stellage bewegen, in der eine Ruckstellung der Stutzteile re- Ein Sitz- und/oder Liegemobel, insbesondere Bett, das 

lativ zueinander in die Ausgangslage verhindert ist. Bei die- eine erfindungsgemaBe Stutzeinrichtung aufweist, ist im 

ser Ausfuhrungsform ist es zum Verstellen der Stutzteile re- Anspruch 83 angegeben. 

lativ zueinander ausreichend, die Verstellanordnung iiber in- Die Erfindung wird nachfolgend anhand der beigeffigten, 
ren Totpunkt zu bewegen. In der dann erreichten Lage ist 55 stark schematisierten Zeichnungen niiher erlautert, in der 

eine Selbsthemmung erreicht, aufgrund derer eine Ruckstel- Ausffihrungsbeispiele niiher dargestellt sind. 

lung der Stutzteile relativ zueinander verhindert ist. Das Es zeigt: 

Gnindprinzip dieser Ausfiihrungsform ist auch bei her- Fig. I eine Seitenansicht eines Ausfiihrungsbeispieles ei- 

kommlichen Stiitzeinrichtungen anwendbar, bei denen die ner erfindungsgemaBen Stutzeinrichtung in einer erstenVer- 
Verstelleinheit unterhalb des Grundkorpers angeordnet ist. 60 stellage, wobei aus Darstellungsgriinden eine in Fig. 1 dem 

Eine einfache und damit kostengiinstige Ausgestaltung Betrachter zugewandte Wandung eines Langsholmes des 

des Grundprinzips der vorgenannten Ausfuhrungsform sieht Grundkorpers weggelasscn ist, damit die in dem Langsholm 

vor, daB die Verstellanordnung einen Kniehebel aufweist, aufgenommenen Bauteile der Verstelleinrichtung erkennbar 

dessen einer Hebelarm an dem ersten Stutzteil und dessen sind, 

anderer Hebelarm an dem zweiten Stutzteil angelenkt ist. 65 Fig. 2 eine Ansicht von oben auf die Stutzeinrichtung ge- 

Bei den vorgenannten Ausfuhrungsformen ist die stabile maB Fig. 1, wobei zur Verdeutlichung der Anordnung von 

Verstellage ve< ivinaBigerweise eine Verstellage, in der die Bauteilen der Verstelleinrichtung in den Holmen einige die- 

Stiitzteile relativ zueinander verschwenkt sind. ser Bauteile dargestettt sind, 
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Fig. 3 in gleicher DarsteEung wie Fig. 1 die Stutzeinrich- 
tung gemaB Fig. 1 in einer zweiten Verstellage, 

Fig. 4 in vergrofierter DarsteEung einen Schnitt entlang 
einer Linie A-A in Fig. 1 , 

Fig. 5 in gleicher Darstellung wie Fig. t 
entlang einer Linie B-B in Fig. 1, 

gleicher Darstellung wie Fig. 4 einen Schnitt 
sr Linie C-C in Fig. 1, wobei nur ein Langsholm 
dargesteEt ist, 

Fig. 74-7D in gleicher Darstellung wie Fig. 1 einen Aus- l 
schnitt aus einer gegeniiber Fig. 1 geringfiigig abgewandel- 
ten Ausfiihrungsform im Bereich des Wadenstutzteiles und 
des Beinstiitzteiles zur Verdeutlichung der Verstellbewe- 
gung in verschiedenen Verstellagen, 



Fig. 6 u 

entlang ei 



Fig. 32 eine Seitenansicht eines weiteren Ausflihrungs- 
beispiels einer erfindungsgemaBen Stutzeinrichtung, wobei 
aus DarsteEungsgriinden die in Fig. 32 dem Betrachter zu- 
gewandten Wandungen der Langsholme weggelassen sind, 
Schnitt 5 damit die Bauteile der Verstelleinrichtung erkennbar sind, 
Fig. 33 in gleicher Darstellung wie Fig. 23 ein weiteres 
Ausfuhrungsbeispiel einer erfindungsgemaBen Verstellein- 
richtung, 

Fig. 34 eine Ansicht von links in Fig. 33 in das Innere ei- 
nes Langsholines der Stiitzeinrichtung gemaB Fig. 33, 

Fig. 35 in gleicher Darstellung wie Fig. 33 ein weiteres 
Ausfuhrungsbeispiel einer erfindungsgemaBen Verstellein- 
richtung, 

Fig. 36 in gleicher Darstellung wie Fig. 11 eine Abwand- 
Fig. 8 in gleicher Darstellung wie Fig. 1 in vergroBertem is lung des Ausfuhrungsbeispiels gemaB Fig. 11, 
MaBstab eine Einzelheit eines gegeniiber Fig. 1 geringfiigig Fig. 37A-37C in gleicher Darstellung wie Fig. 12 das 

abgewandelten Ausfuhrungsbeispiels im Bereich des Kopf- Ausfuhrungsbeispiel gemaB Fig. 36 in verschiedenen Ver- 
stiitzteiles, steEagen, 

Fig. 9A-9F zur Verdeutlichung der VersteEbewegung in Fig. 38A 38E eine Seitenansicht eines weiteren Ausfiih- 
gleicher Darstellung wie Fig. 8 das Ausfuhrungsbeispiel ge- 20 rungsbeispiels einer erfindungsgemaBen Verstelleinrichtung 
maB Fig. 8 in verschiedenen Verstellagen, in verschiedenen Verstellagen, wobei zur Vereinfachung der 

Fig. 10A-10E in gleicher Darstellung wie Fig. 7 cine Ab- DarsteEung lediglich der Schwenkhebel und das Betati- 
wandlung des Ausfiihrungsbeispieles gemaB Fig. 7, gungselement sowie das Oberkorperstutzteil dargesteEt 

Fig. 11 in gleicher Darstellung wie Fig. 8 eine Abwand- sind. 

In Fig. 1 ist ein erstes Ausfuhrungsbeispiel einer erfin- 
dungsgemaBen motorisch verstellbaren Stutzeinrichtung 2 
fur eine in der Zeichnung nicht dargestellte Polsterung eines 
Sitz- und/oder Liegemobels, insbesondere fur eine Matratze 
Fig. 13 in gleicher DarsteEung wie Fig. 1 eine Abwand- eines Bettes, dargesteEt, die als Lattenrost ausgebildet ist. 
lung des Ausfuhrungsbeispiels gemaB Fig. 1, 30 Die Stutzeinrichtung 2 weist einen rahmenartig ausgebilde- 

Fig. 14 in gleicher Darstellung wie Fig. 2 eine Ansicht ten Grundkorper 4 auf, der writer unten anhand von Fig. 2 
von oben auf das Ausfuhrungsbeispiel gemaB Fig. 13, naher erlautert wird Fernet wrist die Slut c nrichi ng 2 

Fig. 15 einen Schnitt entlang einer Linie A-A in Fig. 13, mehrcre relativ zu dem Grundkorper versteUbarc Stutzteile 
auf, die zur flachigenAbstutzung der in der Zeichnung nicht 
35 dargestellten Polsterung eines Sitz- und/oder Liegemobels 



lung des Ausfuhrungsbeispiels gemaB Fig. 8. 

Fig. 12A-12E in gleicher Darstellung wie Fig. 9 das Aus- 
fuhrungsbeispiel gemaB Fig. 1 1 in verschiedenen VersteEa- 



Fig. 16 in gleicher Darstellung wie Fig. 1 eine Abwand- 
lung des Ausfuhrungsbeispiels gemaB Fig. 1, 

Fig. 17 in gleicher DarsteEung wie Fig. 2 eine Ansicht 
von oben auf das Ausfuhrungsbeispiel gemaB Fig. 16, 

Fig. 18A einen Schnitt entlang einer Linie A-A in Fig. 16, 

Fig. 18B einen Schnitt entlang einer Linie B-B in Fig. 16, 

Fig. 19 in gleicher DarsteEung ' " 
lung des Ausfuhrungsbeispiels gemaB Fig. 1 



Im einzelnen weist die Stutzeinrichtung 2 ein mittleres 
Stutzteil 6 auf, mit dem gelenkig und urn eine horizontale 
Schwenkachse verschwenkbar ein Oberkorperstutzteil 8 
Abwand- 40 verbunden ist, mit dessen dem Oberkorperstutzteil 8 abge- 
wandter Seite gelenkig und urn eine zur Schwenkachse des 



Fig. 20 in gleicher Darstellung wie Fig. 2 eine Ansicht Oberkorperstutzteiles 8 paraEele Schwenkachse schwenk- 

von oben auf das Ausfuhrungsbeispiel gemaB Fig. 19, bar ein Beinstiitzteil 10 verbunden ist. Mit dem Oberkorper- 

Fig. 21A-21D in gleicher Darstellung wie Fig. 19 und stutzteil 8 ist auf dessen dem mittleren Stutzteil abgewand- 

kleinerem MaBstab das Ausfuhrungsbeispiel gemaB Fig. 19 45 ter Seite gelenkig und urn eine zur Schwenkachse zwischen 



Fig. 22 in st 



VersteUagen, 
vergroBert 



leEinze 



dem mittleren Stutzteil 6 und dem Oberkorperstutzteil 8 par- 
taus allele Schwenkachse verschwenkbar ein Kopfstfltzteil 12 
verbunden. Ferner ist mit dem Beinstiitzteil 10 auf dessen 
wei- dem mitderen Stutzteil 6 abgewandter Seite gelenkig und 
Ver- so um eine zur Schwenkachse zwischen dem mittleren Stutzteil 
6 und dem Beinstiitzteil 10 verschwenkbar ein Wadenstiitz- 
eine toil 12 verbunden. 

Die Stutzeinrichtung 2 weist ferner eine Verstelleinrich- 
tung zum Vcrstellen der Stiitzteile 8 bis 14 relativ zu dem 



Fig. 2 ID im Bereich des Wadenstutzteiles, 

Fig. 23A-23E in gleicher DarsteEung wie Fig. 1 ( 
teres Ausfuhrungsbeispiel einer crfindungsgemaB( 
steUeinrichtung in verschiedenen Verstellagen, 

Fig. 24A-24E in gleicher Darstellung wie Fig. 23 eine 
Abwandlung der Verstelleinrichtung gemaB Fig. 23, 

Fig. 25A-25D in gleicher DarsteEung wie Fig. 24 eine 
Abwandlung der Verstelleinrichtung gemaB Fig. 24, 55 Grundkorper 4 bzw. relativ zueinander auf, die drei Versteil- 

Fig. 26A-26E in gleicher DarsteEung wie Fig. 25 eine einheiten 16, 18, 20 aufweist. Die Versteilrinheit 16 client 
Abwandlung der VersteEeinrichtung gemaB Fig. 25, zum VersteUen des Wadenstutzteiles 14, die Verstelleinheit 

Fig. 27A-27D in gleicher DarsteEung wie Fig. 25 eine 18 dient zum VersteEen des Beinstiitzteiles 10 und die Ver- 



Abwandlung der VersteEeinrichtung gemaB Fig. 25, 

Fig. 28A-28E in gleicher DarsteEung wie Fig. 27 eine 
Abwandlung der VersteEeinrichtung gemaB Fig. 27, 

Fig. 29A-29E in gleicher DarsteEung wie Fig. 28 eine 
Abwandlung der Verstelleinrichtung gemaB Fig. 28, 

Fig. 30 in gleicher DarsteEung wie Fig. 23 eine Abwand- 
lung der Verstelleinrichtung gemaB Fig. 23, 

Fig. 31 in gleicher DarsteEung wie Fig. 7 ein weiteres 
Ausfuhrungsbeispiel einer erfindungsgemaBen Stutzeinrich- 
tung, 



steEeinheit 20 dient zum VersteEen des OberkorperstUtz 
60 les 8 und des Kopfstiitzteiles 12 relativ zu dem Grundkorper 
4. 

Aus Fig. 2, die eine Ansicht von oben auf die Stutzein- 
richtung 2 gemaB Fig. 1 zeigt, ist erkennbar, daB der Grund- 
korper 4 rahmenartig ausgebildet ist und zwei zueinander 
65 parallel und beabstandet verlaufende Langsholme 22, 24 
aufweist, die durch parallel zueinander verlaufende, beab- 
standete Querhokne 26, 28, 30 miteinander verbunden sind. 
Bei diesem Ausfuhrungsbeispiel sind die Langsholme 22, 
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24 sowie die Querholme 26, 28 zur Aufnahme von Teilcn holmes 24 eine schlitzfdnnige Ausnehmung 62 vorgesehen, 

der VersteMnrichtung hohl ausgebildet, und zwar als im durch die sich der Sehwenkhebel 42 in seiner in Fig. 3 dar- 

wesentlichen geschlossene Hohlprofiie. gestellten Verstellage erstreckt und so zur Stiitzseite 60 hin 

Der Aufbau der Verstelleinheiten 16, 18, 20 wird nachfol- vorsteht (vgl. Fig. 2). 

gend anhand der Fig. 1 naher erlautert, in der aus Darstel- 5 Das Wadenstutzteil 14 liegt enlfernt von seiner Schwenk- 

lungsgriinden die dem Betrachter zugewandte Wandung des achse lose auf einer ihm zugewandten FlSehe des Schwenk- 

Holmes 24 weggelassen ist, damit die Bauteile der Verstell- hebels 42 auf und wird somit in alien Verstellagen der Stiitz- 

einheiten 16, 18, 20 erkennbar sind. einrichtung von dem Sehwenkhebel 42 abgestiitzt. 

Die VersteEeinheit 16 weist einen Verstellmotor 32 auf, In der in Fig. 1 dargestellten Verstellage liegt das Waden- 

derm dem Querhoku 26 aufgenoimiien und gelagert ist (vgl. to stiitzteil 14 mit seiner Unterseite flachig auf einer oberen 

Fig. 2) und iiber ein Winkelgetriebe 34 rnit einer in dem Stiitzflache 64 des Verstellhebels 42 auf, der sich mit einer 

Langsholm 24 aufgenommenen und in diesem drehbar gela- zu der oberen Stiitzflache 64 parallelen unteren Stutzfl ache 

gerten Stellspindel 36 in Drehantriebsverbindung steht, auf 66 innenseitig an dem Boden 56 des Langsholmes 24 ab- 

der verdrehsicher und in Axialrichtung beweglich eine mit stiitzt, so daB in dieser Verstellage iiber das Wadenstutzteil 

einem Innengewinde versehene Spindelmutter 38 angeord- 15 14 in den Verstellhebel 42 eingeleitete Krafte von diesem in 

net ist, die ein linear bewegliches Antriebselement der Ver- den Langsholm 24 eingeleitet werden und somit nicht zu ei- 

stelleinheit 16 bildet. Mit der Spindelmutter 38 ist ein Stan- ner Belastung der Stellspindel 36 ffihren. 

genformiges Zugelement 40 verbunden, an dem um eine Die Verstelleinheit 18 weist ein Verstellelement in Form 

Schwenkachse 41, die zu den Schwenkachsen zwischen den eines Schwenkhebels 68 auf, der um eine zu der Schwenk- 

Stiitzteilen 6 bis 14 parallel ist ein Verstellelement in Form 20 achse 41 des Schwenkhebels 42 parallele Schwenkachse 70 

eines als Sehwenkhebel 42 ausgebildeten Verstellhebels ge- schwenkbar an dem Zugelement 40 gelagert und so zusam- 

lagertisL men mit der Spindelmutter 38 und dem Zugelement 40 in 

Der Sehwenkhebel 42 weist einerseits eine Anlageflache Richtung eines Doppelpfeiles 72 linear hin- und herbeweg- 

44 zur Anlage an einem Betatigungselement 46 auf, das lich ist. Das Zugelement 40 bildet somit bei dieser Ausfiih- 

durch eine drehbar an einer Innenwandung des Langshol- 25 rungsform Koppelmittel zum Koppeln einer linearen Bewe- 

mes 24 gelagerte Rolle gebildet ist. Die Anlageflache 44 des gung des Schwenkhebels 68 an der Verstelleinheit 18 an 

Schwenkhebels 42 ist bei dem Ausfuhrungsbeispiel im eine lineare Bewegung des Schwenkhebels 42 bzw. der 

Querschnitt bogenformig und zu dem Betatigungselement Spindelmutter 38 der Verstelleinheit 16. 

46 hin konvex ausgebildet. Aufgrund der Anordnung des Der Sehwenkhebel 68 weist eine Anlageflache 74 zur An- 

Schwenkhebels 42 an dem mit der linear beweglichen Spin- 30 lage an einem als Rolle ausgebildeten Betatigungselement 

delmutter 38 verbundenen Zugelement 40 ist der Schwenk- 76 auf, wobei sich der Sehwenkhebel 68 wahrend der Ver- 

hebel 42 relativ zu dem Betatigungselement 46 linear be- stellbewegung mit seiner Anlageflache an dem Betatigungs- 

wcglich, wobei sich der Sehwenkhebel 42 wahrend der Vcr- element 66 entlang bewegt und hierdurch um seine 

stellbewegung mit seiner Anlageflache 44 an dem Betati- Schwenkachse 70 verschwenkt wird. Das Betatigungsele- 

gungselcment 46 entlang bewegt und hierbei verschwenkt 35 ment 76 ist in dem Langsholm 24 aufgenommen und an ci- 

wird, wie dies weiter unten anhand von Fig. 7 naher erlau- ner Innenwandung des Langsholmes 24 drehbar gelagert. 

tert wird. Die Anlageflache 74 ist in jeder Verstellage des Schwenkhe- 

Andererseits weist die Verstelleinheit 16 ein winkelbe- bels 68 relativ zu der durch die lineare Bewegungsachse der 

wegliches Betatigungselement auf, das bei diesem Ausfiih- Spindelmutter 38 festgelegten linearen Bewegungsachse 

rungsbeispiel durch einen Hebel 48 gebildet ist, dessen eines 40 des Schwenkhebels 68 unter einem spitzen Winkel geneigt 

linde gclenkig und um eine zu der Schwenkachse 41 des und im Querschnitt bogenformig ausgebildet. Im Gegensatz 

Schwenkhebels 42 parallele Schwenkachse 50 schwenkbar zu der Anlageflache 44 des Schwenkhebels 42, die zu dem 

an dem Sehwenkhebel 42 entfernt von dessen Schwenk- zugeordneten Betatigungselement 46 hin konvex ausgebil- 

achse 41 gelagert ist. Das der Schwenkachse 50 abgewandte det ist, ist die Anlageflache 74 des Schwenkhebels 68 zu 

Ende 54 des Hebels 48 liegt innenseitig lose auf einem Bo- 45 dem zugeordneten Betatigungselement 76 hin konkav aus- 

den 56 des Langsholmes 24 auf und wirkt im Laufe der Ver- gebildet. Auf diese Weise ergibt sich bei der Bewegung der 

stellbewegung zum Verschwenken des Schwenkhebels 42 Anlageflache 74 entlang des Betatigungselementes 76 im 

mit einem Anschlag 58 zusammen, der innenseitig an dem Vergleich zu einer Bewegung der Anlageflache 44 entlang 

Boden 56 des Langsholmes 24 fest in der Bewegungsbahn des Betatigungselementes 46 eine andere, fur die Verstel- 

des Endes 54 des Hebels 50 angeordnet ist. 50 lung des Beinstiitzteiles 10 giinstigere Kinematik. 

Wie aus Fig. 1 ersichtlich ist, sind die Stellspindel 36, die Aus Fig. 1 ist ersichtlich, daB das Betatigungselement 76 

Spindelmutter 38, das Betatigungselement 46 und der An- und das Zugelement 40 in dem Langsholm 24 aufgenom- 

schiag 58 in dem als Hohlprofil ausgebildeten Langsholm men sind. Daruber hinaus ist in einer in Fig. 1 dargestellten 

24 aufgenommen, so daB diese Bauteile der Verstelleinrich- Verstellage der Sehwenkhebel 68 in dem Langsholm 24 auf- 

tung nicht iiber den Grundkorper 4 der Stutzeinrichtung 2 55 genommen, wie dies ebenfalls aus Fig. 1 ersichtlich ist. Der 

vorstehen. In einer in Fig. 1 dargestellten Verstellage, in der Sehwenkhebel 68 ist zwischen seiner ersten Verstellage und 

das Wadenstutzteil 14 relativ zu dem Grundkorper 4 nicht einer in Fig. 3 dargestellten zweiten Verstellage, in der er zur 

verstellt ist, sind daruber hinaus auch der Sehwenkhebel 42 Stiitzseite 60 hin iiber den Holm vorsteht, verstellbar. Hierzu 

und der mit diesem verbundene Hebel 48 voUstandig in dem weist der Langsholm 24 in seiner oberen Wandung eine 

Langsholm 24 aufgenommen. 60 schlitzformige Ausnehmung 78 auf (vgl. Fig. 2), durch die 

Zum Verstellen des Wadenstutzteiles 14 relativ zu dem sich der Sehwenkhebel 68 in seiner zweiten Verstellage zur 

Grundkorper 4 ist der Sehwenkhebel 42 zwischen der in Stiitzseite hin erstreckt, wie dies aus Fig. 3 ersichtlich ist. 

Fig. 1 dargestellten Verstellage, in der der Sehwenkhebel 42 Das Beinstiitzteil 10 liegt lose auf einer ihm zugewandten 

in dem Langsholm 24 aufgenommen ist, und einer zweiten Stiitzflache 80 des Schwenkhebels 68 auf. 
Verstellage verstellbar, die in Fig. 3 dargestellt ist und in der 65 Die Verstelleinheit 20, die zum Verstellen des Oberkor- 

der Sehwenkhebel 42 zu der in den Fig. 1 und 3 durch einen perstutzteiles 8 und des Kopfstiitzteiles 12 relativ zu dem 

Pfeil 60 symbolisierten Stiitzseite hin iiber den Langsholm Grundkorper 4 dient, weist einen Verstellmotor 82 in Form 

42 vorsteht. Hierzu ist in einer oberen Wandung des Langs- eines Elektromotors auf, der in dem als Hohlprofil ausgebil- 
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deten Querholm 28 aufgenommen und gelagert ist (vgl. Fig. 
2) und iiber ein Winkelgctricbe 84 mit einer in dem Langs- 
holm 24 gelagerten, drehantreibbaren Stellspindel 86 in 
Drehantriebsverbindung steht, auf der verdrehsicher und in 



Grundsatzlich sind zur Verstellung der Stiitzteile 6 bis 14 
die in dem Langsholm 24 aufgenommencn Verstelleinheiten 
16, 18, 20 ausreichend. Bei dent in Fig. 1 dargestellten Aus- 
fuhrungsbeispiel ist jedoch auch der Langsholm 22 als im 



Axialrichtung der Stellspindel 86 beweglich eine Spindel- 5 wesentlichen geschlossenes Hohlprofil ausgebildet, in dem 

weitere Verstelleinheiten aufgenommen sind, Dem Bein- 
stutzteil 10 und dem Wadenstfltzteil 14 sind hierbei weitere 
Verstelleinheiten zugeordnet, deren Aufbau im wesentlichen 
dem Aufbau der Verstelleinheiten 16, 18 entspricht. 
10 Der Drehantrieb einer diesen Verstelleinheiten zugeord- 
neten Stellspindel erfolgt jedoch nicht iiber einen eigenen 
Verstellmotor, sondern iiber ein Zahnriemenrad 113 (vgl. 
Fig. 2), das drehbar in dem Langsholm 22 gelagert und 
drehfest mit der den betreffenden weiteren Verstelleinheiten 
is zugeordneten Stellspindel verbunden ist. Zum Drehantrieb 
des Zahnriemenrades 112 und damit der betreffenden Stell- 
spindel ist ein Zahnriemen 114 vorgesehen, der iiber ein 
Zahnriemenrad 116 gefuhrt ist, das drehfest mit einer Ab- 
triebswelle des Winkelgetriebes 34 und damit drehfest mit 
20 der Stellspindel 36 der Verstelleinheit 16 verbunden ist. Eine 
Drehbewegung der Stellspindel 36 wird somit synchron auf 
die in dem Langsholm 22 angeordnete Stellspindel iibertra- 
gen. Der Zahnriemen 114 bildet somit mechanische Koppel- 
mittel zum Koppeln einer Drehung der in dem Langsholm 



8 angeordnet 

Die Verstelleinheit 20 weist ferner ein mit der Spindel- 
mutter 88 zugfest verbundenes Zugelement 90 auf, an des- 
sen der Spindelmutter abgewandtem Ende ein Betatigungs- 
teil 92 gebildet ist, das Betatigungsmittel zum Betatigen ei- 
nes Kniehebels 94 bildet, der zum Verstellen des Kopfstiitz- 
teiles 12 relativ zu dem Oberkorperstiitzteil 8 dient. Die Ver- 
stellung des Kopfstutzteiles 12 relativ zu dem Oberkorper- 
stiitzteil 8 mittels des Kniehebels 94 wird weiter unten an- 
hand der Fig. 9 naher erlautert. 

Die Verstellmotoren 34 und 82 sind iiber eine in der 
Zeichnung nicht dargestellte Steuereinrichtung zusammen 
oder getrennt voneinander ansteuerbar. Die Spannungsver- 
sorgung der Verstellmotoren 32 und 82 erfolgt uber in der 
Zeichnung ebenfalls nicht dargestellte Spannungsversor- 
gungsmittel. 

Die Verstelleinheit 20 weist ferner ein Verstellelement in 
Form eines Schwenkhebels 96 auf, dessen eines Ende um 
:u den Schwenkachsen der Stiitzteile 8 bis 14 parailele 



Schwenkachse 97 schwenkbar an einer Innenwandung des 25 22 aufgenommenen Stellspindel an eine Drehung der in dem 
Liingsholmes 24 gelagert ist. Der Schwenkhebel 96 weist Langsholm 24 aufgenommenen Stellspindel 36. Diese An- 
eine Anlageflache 98 zur Anlage an einem Betatigungsele- ordnung hat den Vorteil, daB als Drehantrieb der in dem 
ment 100 auf, das durch eine drehbar an dem Zugelement 90 Langsholm 22 aufgenommenen Stellspindel kein separater 
gelagerte Rolle gebildet ist und zusammen mit dem Zugele- Verstellmotor erforderlich ist, was den Aufbau der erfin- 
ment 90 relativ zu dem Schwenkhebel 96 endang einer 30 dungsgemaBen Stiitzeinrichtung 2 einfacher und damit ko- 
durch die Bcwegungsachse der Spindelmutter 88 definierten stengiinstiger gestaltet. Ein weiterer Vorteil dicser Anord- 
linearen Bewegungsachse hin- und herbeweglich ist. nung besteht darin, daB aufgrund der durch den Zahnriemen 

Die Verstelleinheit 20 weist ferner ein winkelbeweglicb.es 
B t 'gungselement 102 auf, das bei diesem Ausfuhrungs- 
beispiel als Hebel ausgebildet ist, dessen eines Ende 104 um 3 
eine zur Schwenkachse des Schwenkhebels 96 parailele 
Schwenkachse 106 schwenkbar an dem Schwenkhebel 96 
entfernt von dessen Schwenkachse gelagert ist. Das der 
Schwenkachse 106 abgewandte Ende 107 des Hebels 102 



liegt lose auf einer ihm zugewandten Flache 108 des Zuge- 
lementes 90 auf. An dem der Spindelmutter 88 abgewandten 
Ende des Zugelementes 90 ist ein Anschlag 110 gebildet, 
mit dem das Betatigungselement 102 im Verlaufe der Ver- 
stellbewegung zum Verschwenken des Schwenkhebels 96 



114 gebildeten mechanischen Koppelmitlel die Verstellbe- 
wegung der in dem Langsholm 24 aufgenommenen Verstell- 
5 einheiten 16, 18 vollstandig synchron mit einer Verstellbc- 
wegung der in dem Langsholm 22 aufgenommenen Verstell- 
einheiten erfolgt. Grundsatzlich ist es jedoch auch m6glich, 
als Drehantrieb der in dem Langsholm 22 aufgenommenen 
Stellspindel einen separaten Verstellmotor vorzusehen. 



Ferner ist in dem Langsholm 22 noch ei 
stelleinheit angeordnet, die dem Oberkorperstiitzteil 8 und 
dem Kopfstutzteil 12 zugeordnet ist. Diese weitere Verstell- 
einheit ist zu der Verstelleinheit 20 entsprechend aufgebaut, 
wobei jedoch als Drehantrieb fur die zugeordnete Stellspin- 
45 del kein separater Verstellmotor vorgesehen ist. Der Drehan- 
Aus Fig. 1 ist ersichtlich, daB die Stellspindel 86, die trieb erfolgt vielmehr iiber ein drehbar in dem Langsholm 22 
Spindelmutter 88, das Zugelement 90 sowie das Betari- gelagertes und drehbar mit der betreffenden Stellspindel 
gungselement 100 in dem als Hohlprofil ausgebildeten verbundenes Zahnriemenrad 118, das uber einen Zahnrie- 
Langsholm 24 aufgenommen sind und somit nicht uber den men 120 mit einem Zahnriemenrad 122 in Drehantriebsver- 
Grundkorper 4 der Stiitzeinrichtung 2 hervorstehen. Dar- 50 bindung steht, das drehfest mit einer Abtriebswelle des Win- 
iiber binaus sind in der in Fig. 1 dargestellten VersteUage kelgetriebes 84 und damit mit der Stellspindel 86 verbunden 
auch der Schwenkhebel 96 sowie des winkelbewegliche Be- ist. 

tali gungselement 102 in dem Langsholm 24 aufgenommen, Wie aus Fig. 2 ersichtlich ist, sind die Zahnriemenrader 

daB diese Bauteile in dieser VersteUage nicht iiber den 113, 116 bzw. 118, 122 in den Langsholmen 22, 24 und die 
55 Zahnriemen 114, 120 in den Querholmen 26, 28 aufgenom- 
so daB sie nicht uber den Grundkorper 4 vorstehen. 



Langsholm 24 hervorstehen. 

Der Schwenkhebel 96 ist zwischen seiner in Fig. 1 darge- 
stellten VersteUage, in der er in dem Langsholm 24 aufge- 
nommen ist, und einer zweiten, in Fig. 3 dargestellten Ver- 
steUage versteUbar, in der er zur Stiitzseite 60 hin iiber den 
Langsholm 24 vorsteht. Hierzu weist die obere Wandung 
des Langsholmes 24 eine schlitzformige Ausnehmung 112 
(vgl. Fig. 2) auf, durch die sich der Schwenkhebel 96 in sei- 
ner zweiten VersteUage zur Stiitzseite 60 hin erstreckt und so 
iiber den Langsholm 20 hervorsteht. 

Das Oberkorperstiitzteil 8 liegt mit seiner dem Schwenk- 
hebel 96 zugewandten Seite lose auf dem Schwenkhebel 96 
auf und wird somit in aUen Verstellagen von diesem abge- 
stfltzt 



Wie ferner aus Fig. 2 ersichtlich ist, weist der Langsholm 
22 den schlitzformigen Ausnehmungen 62, 68, 112 entspre- 
chende schlitzformige Ausnehmungen 62', 68', 112' auf, 
~> durch die sich in der in Fig. 3 dargestellten VersteUage Ver- 
steUhebel erstrecken, die den in dem Langsholm 22 aufge- 
nommenen VersteUeinheiten zugeordnet sind. 

Fig. 3 zeigt die Stiitzeinrichtung 2 in einer zweiten Ver- 
steUage, in der die Schwenkhebel 42, 68, 96 verschwenkt 
> sind und sich durch die Ausnehmungen 62, 78, 112 in dem 
Langsholm 24 hindurch erstrecken und zur Stiitzseite 60 hin 
derart vorstehen, daB das Oberkorperstiitzteil 8 und das 
Kopfstutzteil 12 sowie das Beinstiitzteil 6 und das Wadent- 
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stiitzteil 14 relativ zu dem mittleren Stutzteil 6 und dem 
Grundkorper 4 verstellt sind. 

Aus Fig. 4, die einen Schnitt entlang einer Linie A-A in 
Fig. 1 darstellt, ist ersichtlich, daB die Langsholme 22, 24 
sowie der Querholm 28 als Hohlprofile ausgebildet sind, 
wobei in dem Langsholm 24 die Stellspindel 86 und in dem 
Langsholm 22 eine Stellspindel 86' aufgenommen sind, die 
mit den ihnen zugeordneten Zahnriemenradern 118 bzw. 
122 drehfest verbunden sind, iiber die der Zahnriemen 120 
geflihrt ist. In Fig. 4 sind ferner Langsholme 124, 126 des 
mittleren Stiitzte les h erkennl ir die mil ihnen zugewand- 
ten Flachen der Langsholme 22, 24 des Grundkorpers 4 ver- 
bunden sind. Die Langsholme 124, 126 des mittleren Stiitz- 
teiles 6 tragen auf ihrer Oberseite Latten des Lattenrostes, 
von denen in Fig. 4 eine Latte 128 erkennbar ist. 

Aus Fig. 5, die einen Schnitt endang einer Linie B-B in 
Fig. 1 zeigt, ist ersichtlich, daB die Langsholme 22, 24 in 
diesem Bereich als geschlossene Hohlprofile ausgebildet 
sind und sich der Schwenkhebel 96 durch die Ausnehmung 
112 und ein in dem Langsholm 22 aufgenommener 
Schwenkhebel 96' durch eine Ausnehmung 112' erstreckt, 
wobei der Schwenkhebel 96' einen Langsholm 130 und der 
Schwenkhebel 96 einen Langsholm 132 des Oberkorper- 
stiitzteiles 8 abstiitzt. Die Langsholme 130, 132 tragen die 
Latten des Lattenrostes, von denen in Fig. 5 eine Latte und 
mit dem Bezugszeichen 134 versehen ist. 

In Fig. 5 ist ferner erkennbar, daB in dem Langsholm 24 
das Zahnriemenrad 122 sowie die Spindelmutter 88 und der 
Hebel 102 aufgenommen sind, wahrend in dem Langsholm 
22 das Zahnriemenrad 118 sowie eine Spindelmutter 88' und 
ein Hebel 102' aufgenommen sind. 

Fig. 6 zeigt einen Schnitt entlang einer Linie C-C, wobei 
in dieser Figur lediglich der Langsholm 24 dargestellt ist. 
Aus Fig. 6 ist ersichtlich, daB der Schwenkhebel 96 mittels 
eines Lagerbolzens 136 schwenkbar in dem Langsholm 24 
gelagert ist. Ferner ist aus Fig. 6 ersichtlich, daB das Zugele- 
ment 90 im Bereich des Schwenkhebels 96 gabelformig aus- 
gebildet ist. 

Die Verstellung des Beinstiitzteiles 10 und des Waden- 
stiitzteiles 14 relativ zu dem Grundkorper 4 und dem mitde- 
ren Stutzteil 6 wird nachfolgend anhand der Fig. 7A bis 7D 
naher erlautert. 

Fig. 7A zeigt einen Ausschnitt aus der Stutzeinrichtung 2 
gemaB Fig. 1 in einer ersten Endlage der Verstellbewegung, 
in der das Beinstutzteil 10 und das Wadenstutzteil 14 relativ 
zu dem mittleren Stutzteil 6 nicht verstellt sind und zusam- 
men mit den weiteren Stiitzteilen 12, 14 eine gemeinsame 
Stiitzebene aufspannen. Eine geringfugige Abwandlung ge- 
geniiber Fig. 1 besteht darin, daB der Schwenkhebel 42 nicht 
entfemt von der Spindelmutter 38 an dem Zugelement 40 : 
gelagert ist, sondern unmittelbar an der Spindelmutter 38. 

Zur Verstellung des Beinstiitzteiles 10 und des Waden- 
stiitzteiles 14 treibt der Verstellmotor 32 die Stellspindel 36 
derart an, daB sich die Spindelmutter 38 auf der Stellspindel 
36 in Fig. 7A nach links bewegt. Hierbei lauft zunachst der ; 
Schwenkhebel 42 mit seiner Anlageflache 44 auf das Betati- 
gungselement 46 auf und verschwenkt dabei um seine 
Schwenkachse 41. 

Da der Schwenkhebel 68 iiber das Zugelement 40 an die 
Spindelmutter 38 gekoppelt ist, bewegt sich hierbei auch der 6 
Schwenkhebel 68 linear in Fig. 7A nach links, wobei er mit 
seiner AnlageHache 79 auf das Betatigungselement 76 auf- 
lauft und um seine Schwenkachse 70 verschwenkt. 

Das Beinstiitzteil 10 ist mittels eines Schwenklagers um 
eine Schwenkachse 138 schwenkbar mit dem Wadenstiitz- 6 
teil 14 verbunden, wobei das Schwenklager einen Anschlag 
aufweist, derart, daB ein Verschwenken des Wadenstiitztei- 
les 14 relativ zu dem Beinstutzteil 10 im Uhrzeigersinn ver- 
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hindert, ein Verschwenken entgegen dem Uhrzeigersinn je- 
doch ermoglicht ist. Aufgrund dieses Anschlages spannen 
das Beinstutzteil 10 und das Wadenstutzteil 14 in der ersten 
Bewegungsphase der Verstellbewegung weiterhin eine ge- 
5 meinsame Stiitzebene auf. 

In einer zweiten, in Fig. 7B dargestellten Bewegungs- 
phase lauft der Hebel 48 mit seinem Ende 54 auf den An- 
schlag 58 auf, so daB im weiteren Verlauf der Verstellbewe- 
gung das Betatigungselement 46 von der Anlageflache 44 
to des Schwenkhebels 42 auBer Eingriff kommt und der 
Schwenkhebel 42 vielmehr ausschlieBlich unter der Wir- 
kung des Hebels 48 um seine Schwenkachse 41 ver- 
schwenkt, wie dies in Fig. 7B dargestellt ist. Hierbei bewegt 
sich der Schwenkhebel 68 mit seiner Anlageflache 74 weiter 
15 an dem Betatigungselement entlang, wobei die Kinematik 
bei dem Ausftihrungsbeispiel derart gewahlt ist, daB das 
Beinstutzteil 10 und das Wadenstutzteil 14 in dieser zweiten 
Bewegungsphase weiterhin eine gemeinsame Stiitzebene 
aufspannen. 

20 Im weiteren Verlauf der Verstellbewegung verschwenken 
die Schwenkhebel 42 und 68 weiter um die ihnen zugeord- 
neten Schwenkachsen 41, 70, so daB sich die Neigung des 
Beinstiitzteiles 10 und des Wadenstiitzteiles 14 weiter er- 
hoht, bis in einer in Fig. 7C dargestellten Bewegungsphase 
25 das Wadenstutzteil 14 beginnt, um die Schwenkachse 138 
relativ zu dem Beinstutzteil 10 zu verschwenken. 

Im weiteren Verlauf der Verstellbewegung verschwenken 
die Schwenkhebel 42 und 68 weiter um ihre Schwenkachsen 
41 bzw. 70, und das Wadenstutzteil 14 verschwenkt weiter 
30 um die Schwenkachse 138 relativ zu dem Beinstutzteil 10, 
bis die in Fig. 7D dargesteUte zweite Endlage der Verstellbe- 
wegung erreicht ist. 

Die Verstellung des Oberkorperstutzteils 8 und des Kopf- 
stiitzteiles 12 relativ zu dem mittleren Stutzteil 6 und dem 
35 Grundkorper 4 wird nachfolgend anhand der Fig. 8 und 9 
naher erlautert. 

Fig. 8 stellt eine Einzelheit im Bereich der Verbindung 
zwischen dem Oberkorperstiitzteil 8 und dem Kopfstiitzteil 
12 dar. Die beiden Stiitzteile 8, 12 sind um eine Schwenk- 
40 achse 140 schwenkbar miteinander verbunden, wobei das 
Verschwenken iiber den Kniehebel 94 erfolgt, der zwei He- 
belarme 142, 144 aufweist, die an einem Knie 146 gelenkig 
miteinander verbunden sind. Das dem Knie 146 abgewandte 
Ende des Hebelarmes 144 ist an cinem Gelenk 148 gelenkig 
45 an dem Kopfstiitzteil 12 gelagert, und das dem Knie 146 ab- 
gewandte Ende des Hebelarmes 142 ist an einem Gelenk 
150 gelenkig an dem Oberkorperstiitzteil 8 gelagert, Mit 
dem Hebelarm 142 ist schwenkfest ein Ende eines Betati- 
gungshebels 152 verbunden, dessen anderes Ende mit einem 
Stift 154 in eine an dem Zugelement 90 gebildete Eiihrung 
156 eingreift, die senkrecht zur iinearen Bewegungsachse 
der Spindelmutter 88 verlauft. 

Fig. 9A stellt eine erste Endlage der Verstellbewegung 
dar, in der das Kopfstiitzteil 12 und das Oberkorperstiitzteil 
8 relativ zu dem mittleren Stutzteil 6 nicht verschwenkt sind 
und miteinander eine im wesentlichen horizontale Stiitz- 
ebene aufspannen. In dieser Ausgangslage erstreckt sich der 
Betatigungshebel durch eine in der oberen Wandung des 
Langsholmes 24 gebildete scnlitzformige Ausnehmung 147 
(vgl. Fig. 2) und greift in die Fiihrung 156 ein. In entspre- 
chender Weise ist in dem Langsholm 22 eine Ausnehmung 
147'gebildet(vgl.Fig.2). 

Zum Verstellen des Kopfstiitzteiles 12 relativ zu dem 
Oberkorperstiitzteil 8 in einer ersten Bewegungsphase der 
Verstellbewegung treibt der Verstellmotor 82 die Stellspin- 
del 86 derart an, daB sich die Spindelmutter 88 auf der Stell- 
spindel in Fig. 9A nach links bewegt. Hierbei driickt eine in 
Bewegungsrichtung hintere Wandung 158 der Fiihrung 156 
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gegenden Stift 154, so daB der durch den Hebelarm 142 und urn ihrc Schwenkachsen 41 bzw. 70 schwenkbar gelagert. 

den Belatigungshcbel 152 gebildete zweiannige Winkelhe- In kinematischer Umkehrung der Wirkungs weise der Ver- 

bel um das Gelenk 150 versehwenkt. Hierbei vergroBert sich stelleinheit 16 bei dem Ausfuhrungsbeispiel gemaB Fig. 1 

der Winkel zwischen den Hebelarmen 142 und 144, so dafi sind bei der Abwandlung gemaB Fig. 10 das Betatigungsele- 

das Kopfstutzteil 12 um die Sch wenkachse 140 relariv zu 5 ment 46 und der Anschlag 58 an dem Grundelement 160 an- 

dem Oberkorperstiitzteil 8 versehwenkt, wie dies in Fig. 9B geordnet und somit beweglich, wahrend der Schwenkhebei 

dargestellt ist. 42 ortsfest gelagert ist. In hierzu entsprechender Weise ist 

Im weiteren Verlauf der Verstellbewegung vergroBert sich das dem Schwenkhebei 86 zugeordnete Betatigungselement 

in einer zweiten Bewegungsphase der Winkel zwischen den 76 bei diesem Ausfuhrungsbeispiel an der Spindelmutter 38 
Hebelarmen 142 und 144 weiter, bis der Winkel mehr als 10 angeordnet und somit beweglich, wahrend der Schwenkhe- 

180" betragt und somit der Totpunkt des Kniehebels 94 bei 68 ortsfest schwenkbar gelagert ist. Dem Schwenkhebei 

iiberschritten ist, wie dies in Fig. 9C dargestellt ist. Diese 68 ist bei dieser Abwandlung ferner ein winkelbewegliches 

Schwenklage des Kopfstiitzteiles 12 relativ zu dem Ober- Betatigungselement in Form eines Hebels 162 zugeordnet, 

korperstulzteil 8 stellt aufgrund der Uberschrcitung des Tot- dessen eines Endc 164 schwenkbar an dem Schwenkhebei 
punktes des Kniehebels 94 eine stabile Verstellage dar, so 15 68 entfemt von dessen Schwenkachse 70 gelagert ist und 

daB sich das Kopfstutzteil 12 auch unter Last relativ zu dem dessen anderes Ende 166 im Verlaufe der Verstellbewegung 

Oberkorperstiitzteil 8 nicht zuriickstellt. mit einem an der Spindelmutter 38 gebildeten Anschlag 168 

Im weiteren Verlauf der Verstellbewegung kommt der Be- zusamincnwirkt. 

tatigungshebel 152 von der Fuhrung 156 auBer Eingriff. Fer- Fig. 10A stellt eine erste Endlage der Verstellbewegung 
ner lauft das Betatigungselement 100 auf die Anlageflache 20 dar, in der das Beinstiitzteil 10 und das Wadenstutzteil 14 

98 des Schwenkhebels 96 auf, so daB dieser um seine nicht verstellt sind und eine gemeinsame, im wesentlichen 

Schwenkachse 95 versehwenkt und hierdurch das Oberkor- horizontale Stutzebene aufspannen. Zur Verstellung der 

perstutzteil 8 zusammen mit dem Kopfstutzteil 10 um die Stiitzteile 10, 14 treibt der Verstellmotor 32 die Stellspindel 

ihm zugeordnete, in Fig. 9 nicht dargestellte Schwenkachse 36 derart an, daB sich die Spindelmutter 38 der Verstellein- 
relativ zu dem mittleren Stiitzteil 6 versehwenkt, wie dies in 25 heit 18 und damit aufgrund der Kopplung uber das Zugele- 

den Fig. 9C und 9D dargestellt ist. ment 40 auch das Grundelement 160 der Verstellcinheit 16 

In einer dritten Bewegungsphase der Verstellbewegung in Fig. 10 nach rechts bewegt. Hierbei laufen in einer ersten 

lauft der Anschlag 110 des Zugelementes 90 auf das Ende Bewegungsphase die Betatigungselemente 46 und 76 auf 

107 des Betatigungselementes 102 auf, so daB dieses um die Anlageflachen 44 bzw. 74 der Schwenkhebei 42 bzw. 68 
sein Ende 107 versehwenkt und hierbei den Schwenkhebei 30 auf, so daB die Schwenkhebei 42, 86 um ihre Schwenkach- 

96 um die ihm zugeordnete Schwenkachse 95 versehwenkt, sen 41 bzw. 70 verschwenken und hierbei das Beinsttttzteil 

wobei die Anlageflache 98 des Schwenkhebels 96 von dem 10 und das Wadenstutzteil 14 relativ zu den itlleren 

Hctliiigungselement 100 auBer Eingriff kommt, wie dies in teil 6 verstellen, wobei das Beinstiitzteil 10 und das Waden- 

Fig. 9E dargestellt ist. stiitzteil 14 weiterhin eine gemeinsame Stutzebene aufspan- 

Fig. 9F stellt cine zweite Endlage der Verstellbewegung 35 nen. 

dar. In einer zweiten Bewegungsphase lauft der an dem 

Die in den Fig. 1-9 dargestellte Stutzeinrichtung 2 weist Schwenkhebei 42 gelagerte Hebel 48 mit seinem Ende 54 

eine geringe Bauhohe auf, die nicht oder nur geringfiigig auf den Anschlag 58 auf, so daB er um sein Ende 54 ver- 

groBer ist als die Bauhohe eines herkommlichen, von Hand schwenkt und aufgrunddessen der Schwenkhebei 42 von 

verstellbaren Lattenrostes. Dies beruht darauf, daB die Bau- 40 dem Betatigungselement 46 auBer Eingriff kommt und hier- 

teile der Verstelleinrichtung in der in Fig. 1 dargestellten er- bei weiter versehwenkt, wie dies in Fig. 10B dargestellt ist. 

sten Endlage der Verstellbewegung vollstandig in den Hoi- In einer dritten Bewegungsphase der Verstellbewegung 

men 22, 24, 26, 28, des Grundkorpers 4 aufgenommen sind lauft der Anschlag 168 auf das Ende 166 des an dem 

und somit nicht uber den Grundkorper 4 vorstehen. Somit Schwenkhebei 86 gelagerten Hebels 162 auf, so daB der He- 

beansprucht die Verstelleinrichtung unterhalb des Grund- 45 bei 162 um dieses Ende 166 versehwenkt. Hierbei gelangt 

korpers 4 keinen zusatzlichen Raum. Aufgrund der Auf- der Schwenkhebei 68 von dem Betatigungselement 76 auBer 

nahme in den Holmen 22, 24, 26, 28 sind die Bauteile der Eingriff und versehwenkt weiter, wie dies in Fig. 10C darge- 

VersteOeinrichtung vor Beschadigung und Verschmutzung stellt ist. In dieser Bewegungsphase versehwenkt ferner das 

geschutzt Aufgrund der gewahlten Kinematik ermoglicht Wadenstutzteil 14 um die Schwenkachse 138 relativ zu dem 

die Stutzeinrichtung 2 cine besonders ergonomische, den 50 Beinstiitzteil 10. 

korperlichen Gegebenheiten des Benutzers angepaBte Ver- Im weiteren Verlauf der Verstellbewegung vergroBert sich 

stellung der Stiitzteile 8, 10, 12, 14. der Winkel zwischen dem Beinstiitzteil 10 und dem Waden- 

Die Ruckstellung der Stiitzteile 8, 10, 12, 14 aus der in stiitzteil 14, wie in Fig. 10D dargestellt, bis die in Fig. 10E 

Fig. 3 dargestellten Verstellage in die in Fig. 1 dargestellte dargestellte zweite Endlage der Verstellbewegung erreichl 

Ausgangslage erfolgt unter dem Eigengewicht der Stiitzteile 55 ist. 

8, 10, 12, 14, jedoch bei cingeschaltetem Antrieb. Hierzu Fig. 1 1 zeigt eine Abwandlung der Verstellanordnung zur 

treiben die Verstellmotoren die Stcllspindeln derart an, daB Verstellung des Kopfstiitzteiles 12 relativ zu dem Oberkor- 

sich die Spindelmuttern in Richtung auf ihre in Fig. 1 darge- perstutzteil 10. Bei dieser Abwandlung weist die Verstell- 

stellte Ausgangslage bewegen. einrichtung einen um eine Drehachse 168 an dem Oberkor- 

Die Fig. 10A-40E zeigen eine Abwandlung der Verstell- 60 perstutzteil 8 gelagerten Exzenter 170 auf, der an einer dem 

einheiten 16, 18, bei der der Verstellmotor 32, das Winkel- Oberkorperstiitzteil 8 zugewandten Stirnflache 172 des 

getriebe 34, die Stellspindel 36 und die Spindelmutter 38 der Kopfstiitzteiles 12 anliegt. Der Exzenter 170 ist hierbei in 

Verstelleinheit 18 zugeordnet sind. Ein Grundelement 160 einer in dem Oberkorperstutzteil 8 gebildeten Ausnehmung 

der Verstelleinheit 16 ist uber das Zugelement 40 mecha- aufgenommen und drehfest mit einem Betatigungshebel 174 

nisch an die Spindelmutter 38 gekoppelt, so daB das Grund- 65 verbunden, dessen der Achse 168 abgev, an. c ndcI76ir 

element 160 einer linearen Bewegung der Spindelmutter 38 die Fuhrung 156 an der Spindelmutter eingreift. 

t'olgt. Die Schwenkhebei 42 und 68 sind bei diesem Ausfiih- Die Verstellung des Kopfstiitzteiles 12 relativ zu dem 

rungsbeispiel an einer fnnenwandung des Langsholmes 24 Oberkorperstutzteil 8 mittels des Exzenters 170 wird nach- 
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i'olgcnd anhand dcr Fig. j 2A bis 12K niihcr crlaulcrt. Drchantricb auf. Kine lincare Bewegung der in dem Langs- 

In einer in Fig. 1 2A dargestelltcn crsten Endlage der Ver- holm 22 aufgenommenen, dem Wadenstiitzteil 14 bzw. dem 

stellbewegung ist das Koplstiitzteil 12 relativ zu dem Ober- Beinstiitzteil 10 zugeordnetcn Schwenkhebel wird vielmehr 

korperstiitzteil 8 nieht verstellt, so daB die SWitzteile 8, 12 dadurch erreicht, daB ein in dem langsholm 22 aufgenom- 

eine gemeinsame, im wesentlichen horizontale Stiitzebene 5 menes Zugelement, an dem die Schwenkhebel schwenkbar 

aufspannen. gelagert sind, iiber ein stablonniges Verbindungselement 

Zur Verstelkrag des Kopfstiitzteiles 12 relativ zu dem fest an das Zugelement 40 gekoppelt ist. Das stabfGrmige 
Oberkorperstiitzteii 8 treibt. der Verstellmotor die Stellspin- Verbindungselement 22 ist hierbei in Schlitzen gefiihrt, die 
del 86 derart an, daB sich die Spindelmutter 88 in Fig. 12 in einander zugewandten Seitenftachen der Langsholme 22, 
nach links bewegt. Hierbei driickt die in Bewegungsrich- 10 24 gebildet sind. Im iibrigen sind die in dem Langsholm 22 
tung der Spindelmutter 88 hintere Wandung 158 der Fun- aufgenommenen Verstelleinheiten so ausgebildet, wie dies 
rung 156 gegen das Ende 176 des Hebels 174, so daB der anhand von Fig. 1 fur die in dem Langsholm 24 aufgenom- 
Hebel in Fig. 12 im Uhrzeigersinn verschwenkt und den Ex- menen Verstelleinheiten beschrieben worden ist. 
zenter 170 verdreht und hierbei das Kopfstutzteil 12 um die Eine in dem Langsholm 22 aufgenommene, dem Ober- 
Schwenkachse 140 entgegen dem Uhrzeigersinn ver- 15 korperstutzteil 8 und dem Kopfstutzteil 12 zugeordnete Ver- 
schwenkt, wie dies in Fig. 12B dargestellt ist. Hierbei ver- stelleinheit ist im wesentlichen so aufgebaut, wie dies in 
groBert sich aufgrund der Exzentrizitat des Exzenters 170 Fig. 1 fur die Verstelleinheit 20 beschrieben worden ist mit 
der Abstand zwischen der Stimflache 172 des Kopfstutztei- dem Unterschied, daB die Verstelleinheit kcincn Drehantrieb 
les 12 und der Achse 168, bis die in Fig. 12C dargestellte aufweist. Um eine Schwenkbewegung eines in dem Langs- 
End! age der Verstellbewegung des Kopfstiitzteiles 12 relativ 20 holm 22 gelagerten Schwenkhebels, der dem Oberkorner- 
zu dem Oberkorperstiitzteii 8 erreicht ist und der Betati- stiitzteil 8 zugeordnet ist, an die Schwenkbewegung des in 
gungshebel 174 des Exzenters 170 von der Fiihrung 156 au- dem Langsholm 24 gelagerten Schwenkhebels 96 zu kop- 
Ber Eingriff gelangt, wie dies in Fig. 12C dargestellt ist. peln, ist eine Schwenkwelle 202 vorgesehen, deren eines 

Der weitere Verlauf der Verstellbewegung vollzieht sich Ende drehfest mit dem in dem Langsholm 24 aufgenomme- 

dann, wie in den Fig. 12D und 12E dargestellt, in der glei- 25 nen Schwenkhebel 96 verbunden ist und in deren anderes 

chen Weise wie bei dem Ausfuhrungsbeispiel gemaB Fig. 9, Ende drehfest mit dem in dem Langsholm 22 aufgenomme- 

bis die in Fig. 12E dargestellte zweite Endlage der Verstell- nen Schwenkhebel verbunden ist. Die Schwenkwelle 202 

bewegung erreicht ist. erstreckt sich durch in einander zugewandten Flachen der 

Die in Fig. 12C dargestellte Schwenklage des Kopfstiitz- Langsholme 22, 24 gebildete Ausnehmungen in das Innere 

teilcs 12 rclativ zu dem Oberkorperstiitzteii 8 ist dabei auf- 30 der Langsholme 22, 24. Im iibrigen ist die in dem Langs- 

der Selbsthemmung des Fx/enters 170 eine stabile holm 22 aufgenommene, dem Oberkorperstiitzteii 8 zugc- 

Schwcnklage, so daB ein Zuriickdrehen des Exzenters ver- ordnete Verstelleinheit so aufgebaut, wie dies anhand von 

hinder! ist und sich das Koplstiitzteil 12 somit auch unter Fig. 1 beschrieben worden ist. 

Last nicht zuruckstellt. Ferner ist bei dieser Abwandlung eine Schwenkwelle 204 

Die Fig. 13 und 14 zeigen in gleicher Darstellung wie in 35 vorgesehen, die die Achse 150 des Kniehebels 94 mit einer 

den Fig. 1 und 2 eine andere Abwandlung der Ausfuhrungs- entsprechenden Welle eines im Bereich des Holmes 22 an- 

form gemaB Fig. 1, bei der die Koppelmittel zur Kopplung geordneten Kniehebels drehfest verbindet, so daB der Knie- 

der Drehung der Stellspindel 36' an die Drehung der Stell- hebel 94 und der weitere Kniehebel drehfest aneinander ge- 

spindel 36 iiber eine in dem Querholm 26 aufgenommene koppeltsind. 

Welle 178 und Kegelradgetriebe 180, 182 erfolgt. Hierzu ist 40 Die Fig. 18A zeigt einen Schnitt entlang einer Linie A-A 

auf dcr Abtriebswelle des Winkeigetriebes 34 drehfest ein in Fig. 16, wobei in dieser Figur erkennbar ist, daB der Ver- 

erstes Kegelrad 184 angeordnet, das mit einem zweiten Ke- stellmotor 82 in einem an dem Langsholm 24 angeordneten 

gelrad 186 in Eingriff steht, das drehfest mit der Welle 178 Oehause aufgenommen ist. 

verbunden ist. Die Kegelrader 184, 186 sind hierbei in dem In Fig. 18B, die einen Schnitt entlang einer Linie B-B in 

Langsholm 24 aufgenommen. Mit der Welle 178 ist drehfest 45 Fig. 1 6 zeigt, ist die Schwenkwelle 202 erkennbar, die den 

ein weiteres erstes Kegelrad 188 verbunden, das mit einem Schwenkhebel 96 mit einem in dem Langsholm 22 aufge- 

weiteren zweiten Kegelrad 187 in Eingriff steht, das dreh- nommenen Schwenkhebel 96' verbindet. 

fest mit der Stellspindel 36' verbunden ist, wobei die Kegel- In den Fig. 19 und 20 ist in gleicher Darstellung wie Fig. 

rader 187, 188 in dem Langsholm 22 aufgenommen sind. 1 und 2 eine Abwandlung der Ausfuhrungsform gemaB Fig. 

In hierzu entsprechender Weise wird eine Drehung der 50 1 dargestellt, bei der die Verstelleinheiten zur Verstellung 

Stellspindel 86 iiber Kegelradpaare 190, 192 bzw. 194, 196 der Stiitzteile 8 bis 14 so ausgebildet ist, wie dies anhand 

und eine Welle 198 auf die Stellspindel 86' iibertragen. Die von Fig. 1 beschrieben worden ist. Die Abwandlung unter- 

Weile 198 ist hierbei in dem Querholm 28 aufgenommen, scheidet sich von der Ausfuhrungsform gemaB Fig. 1 da- 

und die Kegelradpaare 190, 192 bzw. 194, 196 sind in den durch, daB die gesamte Stutzeinrichtung 2 auf einem Aufla- 

Langsholmen 24 bzw. 22 aufgenommen. 55 geteil 206 aufliegt. Aus der Zeichnung ist nicht ersichtlich 

Fig. 15 zeigt einen Schnitt entlang einer Linie A-A in Fig. und deshalb wird hier erlautert, daB das Auflageteil 206 rah- 

13, wobei die Welle 198 und die Kegelradpaare 190, 192 menartig ausgebildet ist und zwei zueinander beabstandete 

bzw. 194, 196 erkennbar sind. Ferner ist aus Fig. 15 erkenn- und parallele Langsholme aufweist, von denen in Fig. 19 le- 

bar, daB die Langsholme 22, 24 an ihrer Verbindungsstelle diglich ein Langsholm erkennbar und mit dem Bezugszei- 

mit dem Querholm 28 fur einen Durchtritt der Welle 198 of- 60 chen 208 versehen ist. Die Langsholme sind an ihren Enden 

fen ausgebildet sind. iiber Querholme miteinander verbunden. Falls aus Stabili- 

Die Fig. 16 und 17 zeigen in gleicher Darstellung wie die tatsgrunden erforderlich, konnen die Langsholme des Aufla- 

Fig. 1 und 2 eine weitere Abwandlung der Ausfuhrungsform geteils 206 beabstandet zu ihren Enden durch weitere Quer- 

gemaB Fig. 1. Bei dieser Abwandlung sind die in dem Holm holme miteinander verbunden sein. Es ist auch moglich, daB 

24 aufgenommenen Verstelleinheiten 16, 18, 20 so ausgebil- 65 die Langsholme des Auflageieiles 206 lediglich iiber einen 

det, wie dies anhand von Fig. 1 beschrieben worden ist. Querholm oder mehrere Querholme beabstandet zu ihren 

Im Unterschied zu Fig. 1 weisen jedoch die in dem Enden miteinander verbunden sind. In Abwandlung der 

Langsholm 22 aufgenommenen Verstelleinheiten keinen Ausfuhrungsform gemaB Fig. 19 kann das Auflageteil auch 
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durch ein fiachiges Auflageteil gebildet sein. und das Betatigungselement 212 derart anzuordnen, daB bei 

Ferner weist bei dieser Ab wandlung die Verstelleinheit 16 einer Bewegung der Spindelmutter in Fig. 2 1 nach links so- 

einen weiteren Schwenkhebel 210 auf, der urn eine zu der wohl der Grundkorper 4 relativ zu dem Auflageteil 206 ge- 

Sehwenkachse 41 des Schwenkhebels 42 koaxiale neigt als auch das Beinstiitzteil 10 und das Wadensriitzteil 

Schwenkachse 211 schwenkbar an dem Zugelement 40 ge- 5 14 relativ zu dem mittleren Stiitzteil 6 verstellt werden. Die 

lagert ist, Der Schwenkhebel 210 kann auch um eine zu der Neigung des Grundkorpers 4 relativ zu dem Auflageteil 206 

Schwenkachse 41 des Schwenkhebels 42 beabstandete kann hierbei gleichzeitig oder zeillich versetzt zu einer Ver- 

Schwenkachse schwenkbar an dem Zugelement 40 gelagert stellung der Stutzteile 10, 14 erfolgen. 

sein. Der Schwenkhebel 210 weist eine im Querschnitt bo- In Fig. 23A ist ein weiteres Ausfuhrungsbeispiel einer 

genformige und zu einem bei diesem Ausfuhrungsbeispiel to Verstelleinrichtung dargesteEt, die beispielsweise zum Ver- 

als RoEe ausgebildeten Betatigungselement 212 hin kon- stellen des Oberkorperstutzteiles 8 relativ zu dem Grundkor- 

vexe Anlageflache 214 auf. Das Betatigungselement 212 ist per 4 dienen kann. Bei dieser Ausfuhrungsform weist die 

hierbei ortsfest an einer Innenwandung des Langsholmes 24 Verstelleinrichtung einen Verstellmotor 216 auf, der in 

gelagert. Drehantriebsverbindung mit einer drehantreibbaren Stell- 

Aus der Zeichnung ist nicht ersichtlich und deshalb wird 15 spindel 218 steht, auf der verdrehsicher und in Axialrich- 

hier erlautert, daB eine entsprechende in dem Langsholm 22 tung beweglich eine Spindelmutter 220 angeordnet ist. Die 

aufgenommene Verstelleinheit 20' in entsprechender Weise Spindelmutter 220 ist mit einer drehbar gelagerten Rolle 

einen Schwenkhebel 210' aufweist, dem ein Betatigungsele- verbunden, die ein Betatigungselement 222 fur einen um 

ment in Form einer Rolle zugeordnet ist, das an einer Innen- eine Schwenkachse 224, die zu der Schwenkachse des Ober- 

wandung des Langsholmes 22 gelagert ist. 20 korperstutzteiles 8 parallel ist, schwenkbar an einer Innen- 

Tn einer ersten Verstellage, die in Fig. 19 dargestellt ist flache des Langsholmes 24 gelagerten Schwenkhebel 226 

und eine erste Endlage der Verstellbewegung bildet, sind der bildet. 

Schwenkhebel 210 vollstandig in dem Langsholm 24 und Der Verstellmotor 216, die Stellspindel 218 und die Spin- 

der entsprechende Schwenkhebel 210 in dem Langsholm 22 delmutter 220 sind in dem als Hohlprofil ausgebildeten 

aufgenommen, so daB die Schwenkhebel 210, 210' nicht 25 Langsholm 24 aufgenommen. In einer ersten, in Fig. 23A 

iiber den Grundkorper 4 der Stutzeinrichtung hervorstehen. dargestellten Verstellage ist der Schwenkhebel 226 ebenfalls 

Treibt der Verstellmotor 32 die Stellspindel 36 derart an, in dem Langsholm 24 aufgenommen. Das Oberkorperstiitz- 

daB sich die Spindelmutter 38 in Fig. 1 9 nach links bewegt, teil 8 liegt lose auf dem der Schwenkachse 224 abgewandten 

so erfolgt eine Verstellung des Beinstutzteiles 10 und des Ende des Schwenkhebels 226 auf, wobei der Langsholm 24 

Wadeostutzteiles 14 in der Weise, wie dies anhand von Fig. 30 auf seiner dem Oberkorperstutzteil abgewandten Seite eine 

1 beschrieben worden ist. schlitzfonnige Ausnehmung aufweist, durch die sich der 

Treibt demgegeniiber der Verstellmotor 32 die Stellspin- Schwenkhebel 226 zum Verstellen des Oberkorperstiii/lei- 

del 36 derart an, daB sich die Spindelmutter 38 in Fig. 19 les 8 zur Stutzseite 60 hin erstreckl, wie dies beispielsweise 

nach rechts bewegt, so wird der gesamte Grundkorper 4 ge- anhand der Fig. 1 fur die schlitzformige Ausnehmung 62 

geniibcr dem Auflageteil 206 geneigt, wie dies nachfolgend 35 und den Schwenkhebel 42 beschrieben worden ist. 

anhand der Fig. 21A bis 21D naher erlautert wird. Zum Verstellen des Oberkorperstutzteiles 8 relativ zu 

Die Fig. 21 A zeigt die Stutzeinrichtung 2 gemaB Fig. 19 dem Grundkorper treibt der Verstellmotor 216 die Stellspin- 

in der in Fig. 1 9 dargestellten ersten Endlage der Verstellbe- del 208 derart an, daB sich die Spindelmutter 220 in Fig. 23 

wegung. nach links bewegt. Hierbei gelangt das Betatigungselement 

_ Tteibt ausgehend von dieser Endlage der Verstellmotor 32 40 222 an einer Anlageflache 228 des Schwenkhebels 226 zur 

die Stellspindel 36 derart an, dafi sich die Spindelmutter 38 Anlage, die zur linearen Bewegungsachse der Spindelmutter 

in Fig. 21 nach rechts bewegt, so bewegt sich das Zugele- 220 geneigt und bei diesem Ausfuhrungsbeispiel im Quer- 

ment 40, das aufgrund seiner Ausbildung als Stange auch schnitt bogenformig und zu dem Betatigungselement 220 

auf Druck beanspruchbar ist und an dem der Schwenkhebel hin konvex ausgebildet ist. 

210 schwenkbar gelagert ist, in Fig. 21 nach rechts. Hierbei 45 Im Verlauf der Verstellbewegung verschwenkt der 

lauftder Schwenkhebel 210 mit seiner Anlageflache 214 auf Schwenkhebel 226 unter der Wirkung des Betatigungsele- 

das Betatigungselement 212 auf und verschwenkt um die mentes 224 um seine Schwenkachse 224 und verstellt hier- 

Schwenkachse 41. Dadurch, daB sich der Grundkorper 4 mit bei das Oberkorperstutzteil 8 relativ zu dem Grundkorper 2, 

dem Schwenkhebel 210 an der Oberseite des Auflageteiles wie dies in den Fig. 23B bis 23D dargestellt ist, bis eine in 
206 abstutzt, wird der Grundkorper 4 hierbei um sein der so Fig. 23E dargestellte Verstellage erreicht ist, die einer zwei- 

Verstelleinheit 16 abgewandtes Ende 216 relativ zu dem ten Endlage dieser Verstellbewegung entspricht und in der 

Auflageteil 206 geneigt, wie dies in Fig. 21B dargestellt ist. das Oberkorperstutzteil 8 um einen maximalen Verschwenk- 

Im weiteren Verlauf der Verstellbewegung erhoht sich die winkel relativ zu dem Grundkorper 4 verschwenkt ist. Die 

Neigung des Grundkorpers 4 relativ zu dem Auflageteil 206, Riickslellung des Oberkorperstutzteiles 8 aus der in Fig. 

wie dies in Fig. 21C dargestellt ist, bis die in Fig. 21D dar- 55 23E dargestellten Endlage in die in Fig. 23A dargestellte 

gestellte zweite Endlage dieser Verstellbewegung erreicht Endlage erfolgt unter dem Eigengewicht des Oberkorper- 

ist, in der der gesamte Grundkorper 4 relativ zu dem Aufla- stutzteiles 8, jedoch bei eingcsehaltetem Verstellmotor 216, 

geteil 206 um einen Winkel von etwa 10° geneigt ist. der die Stellspindel 218 derart antreibt, daB sich die Spindel- 

Fig. 22 zeigt in vergrofierter Darstellung eine Einzelheit mutter 222 in Fig. 23 nach rechts bewegt. 

aus Fig. 21D im Bereich des Schwenkhebels 210. Bei dem 60 In den Fig. 24A bis 24E ist eine Abwandlung der Ausfuh- 

in Fig. 19 dargestellten Ausfuhrungsbeispiel bleiben die den rungsform gemaB Fig. 23 dargestellt, die sich von der Aus- 

Schwenkhebeln 42 bzw. 68 zugeordneten Betatigungsele- fuhrungsform gemaB Fig. 23A dadurch unterscheidet, daB 

mente 46 und 48 bzw. 76 bei einer Bewegung der Spindel- dem Schwenkhebel 226 zusatzlich ein winkelbewegliches 

mutter 38 in Fig. 21A nach rechts auBer Eingriff, so daB bei Betatigungselement in Form eines Hebels 230 zugeordnet 

dieser Verstellbewegung lediglich der gesamte Grundkorper 65 ist, desscn eines Ende 232 um eine zu der Schwenkachse 

4 geneigt wird, das Beinstutzteil 10 und das Wadenstutzteil 224 parallele Schwenkachse 234 schwenkbar an dem 

14 jedoch relativ zu dem mittleren Stiitzteil 6 nicht verstellt Schwenkhebel 232 entfernt von dessen Schwenkachse 224 

werden. Es ist jedoch auch moglich, den Schwenkhebel 210 gelagert ist. Das andere Ende 236 des Hebels 232 wirkt im 
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Verlaufe der Verstellbewegung mit einem Anschlag 238 zu- 
sammen, der an der Spindelmutter 220 ausgebildet ist, wie 
dies nachfolgend anhand der Fig. 24B bis 24E naher erlau- 

Zum Verstellen des Oberkorperstutzteiles 8 relaiiv zu 
dem Grundkorper 2 treibt der Verstellmotor 216 die Stell- 
spindel 218 derail an, daB sich die Spindelmutter 220 in Fig. 
24 nach links bewegt. Hierbei lauft das Betatigungselement 
222 auf die Anlageflache 228 auf, so daB der Schwenkhebel 
226 in einer ersten Bewegungsphase der Verstellbewegung 
urn die Schwenkachse 224 verschwenkt, wie dies in Fig. 
24B dargestellt ist. Der Hebel 228 befindet sich hierbei au- 
8er Eingriff von dem Anschlag 238. 

sr darauffolgenden Bewegungsphase der Verstellbe- 



net ist, der in einer Fuhrung an dem Langsholm 24 gefuhrt 
ist, die durch eine an einer Innenflache des Langsholmes 24 
gebildete Nut 252 gebildet ist. Entfernt von seinen Enden 
247, 249 ist der Hebel 248 urn eine Schwenkachse 254, die 
zu der Schwenkachse 224 des Schwenkhebels 226 parallel 
ist, schwenkbar an der Spindelmutter 220 gelagert. Die 
Slelispindel 218 erstreckt sich in der in Fig. 26A dargesteli- 
ten Verstellage, die einer ersten Endlage der Verstellbewe- 
gung entspricht im wesentlichen parallel zu der Nut 252. 
Die Stellspindel 218 ist urn eine zu der Schwenkachse 224 
parallele Achse neigbar an dem Langsholm 24 gelagert, wie 
dies weiter unten anhand der Fig. 26D und 26E naher erlau- 

Zum Verschwenken des Oberkorperstutzteiles 8 relativ zu 
wegung lauft der Anschlag 238 gegen das Ende 236 des He- 15 dem Grundkorper 4 treibt der Verstellmoter 216 die Stell- 
bels 230, so daB dieser urn sein Ende 236 verschwenkt und spindel 218 derart an, daB sich die Spindelmutter 222 in Fig. 
hierbei den Schwenkhebel 226 um dessen Schwenkachse 26 nach links bewegt. Hierbei gelangt das Betatigungsele- 
224 verschwenkt, wobei das Betatigungselement 222 auBer ment 222 an der Anlageflache 228 des Schwenkhebels 226 
Eingriff von der Anlageflache 228 kommt. zur Anlage, so daB der Schwenkhebel 226 im weiteren Ver- 

Bei weiterer Bewegung der Spindelmutter 220 in Fig. 24 20 lauf der Verstellbewegung um seine Schwenkachse 224 ver- 
nach links verschwenkt der Schwenkhebel 226 weiter um schwenkt, wie dies in den Fig. 26B und 26C dargestellt ist. 
seine Schwenkachse 224 und verstellt hierbei das Oberkor- Hierbei stutzt sich das Betatigungselement 222 an einer 
perstiitzteil 8, wie dies in Fig. 24D dargestellt ist, bis die in Stutzflache 256 ab, wobei die Winkellage des Hebels 248 re- 
Fig. 24E dargestellte Schwenklage erreicht ist, die einer lativ zu der Stellspindel 218 unverandert bleibt, wie dies aus 
zweiten Endlage der Verstellbewegung entspricht. 25 den Fig. 26A und 26B ersichtlich ist. 

Aufgrund des aufeinanderfolgenden Eingreifens der Be- Im weiteren Verlauf der Verstellbewegung lauft der an 
tffligungselemente 224 und 230 ist bei dieser Ausfuhrungs- dem Ende 249 des Hebels 248 angeordnete Stift 250 auf ei- 
form ein iiber die gesamte Verstellbewegung gleichmaBiger nen an einem Ende der Nut 252 gebildeten Anschlag auf, 
Kraftverlauf erzielt. wie dies aus Fig. 26C ersichtlich ist. Dadurch verschwenkt 

Fig. 25 zeigt eine Abwandlung des Ausfiihrungsbeispiels 30 der Hebel 248 um seine Schwenkachse 254, wodurch der 
gemafi Fig. 24, bei dem in Ubereinstimmung mit der Aus- Schwenkhebel 226 weiter um seine Schwenkachse 224 ver- 
fuhrungsfonn gemafi Fig. 24 das als Rolle ausgebildete Be- schwenkt und hierbei das Obcrkdrperstiitziuii 8 weiter ver- 
taugungsclement 222 und das durch den Hebel 230 gebil- stellt. Um der Kincmatik des Hebels 248 zu folgen, neigt 
dete winkelbewegliche Betatigungselement nacheinander sich hierbei die Stellspindel 218 um die ihr zugeordnete 
zum Eingriff kommen. Diesc Abwandlung unterscheidet 35 Achse, wie dies aus Fig. 26D ersichtlich ist, bis die in Fig. 
sich von der Ausfuhrungsform gemafi Fig. 24 dadurch, daB 26E dargestellte Verstellage erreicht ist, die eine zweite 
das Ende 236 des Hebels 230 um eine zur Schwenkachse Endlage der Verstellbewegung darstellt. Aus einem Ver- 
224 des Schwenkhebels 226 parallele Schwenkachse 240 gleich der Fig. 26C und 26D ist ersichtlich, daB das Betati- 
schwenkbar an der Spindelmutter 220 gelagert ist. Das an- gungselement 222 von der Stutzflache 256 aufier Eingriff 
dere Ende 232 des Hebels 230 ist bei dieser Abwandlung an 40 kommt, wenn der Hebel 248 um seine Schwenkachse 254 
einer Fuhrung relativ zu dem Schwenkhebel 226 beweglich verschwenkt. 

an diesem gefuhrt, wobei die Fuhrung durch einen an dem In Fig. 27 ist eine Abwandlung des Ausfuhrungsbeispie- 

Schwenkhebel 226 ausgebildeten Schlitz 242 gebildet ist, in les gemaB Fig. 25 dargestellt, die sich von der Ausfuhrungs- 
form gemaB Fig. 25 zunachst dadurch unterscheidet, daB der 
. 45 Schwenkhebel 226 nicht an dem Langsholm 24, sondem 
vielmehr um seine Schwenkachse 224 schwenkbar an der 
Spindelmutter 220 gelagert ist. Weiterhin unterscheidet sich 
diese Abwandlung dadurch, daB das Betatigungselement 
222 nicht an der Spindelmutter 220, sondern vielmehr orts- 
Spindelmutter 220 in Fig. 25 nach links bewegt. Hierbei 50 fest an einer Innenflache des Langsholmes 24 angeordnet 
lauft das Betatigungselement 222 zunachst gegen die Anla- ist. Diese Abwandlung stellt also insoweit eine kinemafi- 
geflache 228 des Schwenkhebels 226, so daB dieser um sche Umkehrung der Ausfuhrungsform gemaB Fig. 25 dar, 
seine Schwenkachse 224 verschwenkt und hierbei das Ober- als der Schwenkhebel 226 entlang der Bewegungsachse der 
korperstutzteil 8 relativ zu dem Grundkorper 2 verschwenkt. Spindelmutter 220 linear beweglich und das Betatigungsele- 
Hierbei gleitet der Stift 244 in dem Schlitz 242, ohne zu- 55 ment 222 ortsfest angeordnet ist. Ferner ist bei dieser Ab- 
nachst an dem Anschlag 246 zur Anlage zu kommen. wandlung ein winkelbewegliches Betatigungselement in 

n Verlauf der Verstellbewegung gelangt der Form eines Hebels 260 vorgesehen, dessen eines Ende 262 



die der Hebel 230 mit einem an seinem Ende 232 angeord- 
neten Stift 244 eingreift, wie dies in Fig. 25B erkennbar is 
An dem der Schwenkachse 224 zugewandten Ende des 
Schlitzes 242 ist ein Anschlag 246 gebildet. 

Zum Verstellen des Oberkorperstutzteiles 8 treibt der Ver- 
stellmotor 216 die Stellspindel 218 derart an, daB sich die 



Stift 244 an dem Anschlag 246 zur Anlage, so daB der 
Schwenkhebel 226 von dem Betatigungselement 222 auBer 
Eingriff kommt und im weiteren Verlauf der Verstellbewe- t 
gung ausschliefilich unter der Wirkung des Hebels 230 um 
seine Schwenkachse 224 verschwenkt, wie dies in den Fig. 
25B und 25C dargestellt ist, bis die in Fig. 25D dargestellte 
zweite Endlage der Verstelbewegung erreicht ist 

In Fig. 26 ist eine Abwandlung des Ausfiihrungsbeispiels 6 
gemaB Fig. 25 dargestellt, bei dem das Betatigungselement 
222 an einem Ende 247 eines zweiarmigen Hebels 248 an- 
geordnet ist, an dessen anderem Ende ein Stift 250 angeord- 



um eine Schwenkachse 264 schwenkbar an dem Schwenk- 
hebel 226 entfernt von dessen Schwenkachse 224 gelagert 
ist Das andere Ende 266 des Hebels 260 ist mit einem Stift 
268 linear beweglich in einer Fuhrung gefuhrt, die bei die- 
sem Ausfuhrungsbeispiel durch eine an einer Innenwandung 
des Langsholmes 24 gebildete Nut 270 gebildet ist. 

Zum Verstellen des Oberkorperstutzteiles 8 relativ zu 
dem Grundkorper 4 treibt der Verstellmotor 216 die Stell- 
spindel 218 derart an, daB sich die Spindelmutter 220 in Fig. 
27 nach rechts bewegt. In einer ersten Phase der Verstellbe- 
wegung lauft hierbei der Schwenkhebel 226 mit seiner An- 
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lageflache 228 auf das Betatigungselement 222 auf, so daB 
der Schwenkhebel 226 im weiteren Vcrlauf der VersteEbe- 
wegung utn seine Schwenkachse 224 verschwenkt und hier- 
bei das Oberkorperstiitzteil 8 verschwenkt, wie dies aus Fig. 
27B ersichtlich ist. 

Im weiteren Verlauf der Verstellbewcgung lauft das mit 
dem Stift 268 in der Nut 270 gefiihrte Ende 266 des Hebels 
260 auf einen an einem Ende der Nut gebildeten Anschlag 
272 auf, so daB der Hebel 260 urn sein Ende 266 ver- 
schwenkt und hierbei das Oberkorperstiitzteil 8 weiter ver- 
stellt, wobei die Anlageflache 228 des Schwenkhebels 226 
von dem Betatigungselement 222 auBer Eingriff kommt, 
wie dies aus Fig. 27B ersichtlich ist. 

Im weiteren Verlauf der Verstellbewegung verschwenkt 
der Schwenkhebel 226 weiter um seine Schwenkachse 224 
und verstellt hierbei das Oberkorperstiitzteil 8, wie dies aus 
Fig. 27C ersichtlich ist, bis die in Fig. 27D dargestellte Ver- 
stellage erreicht ist, die einer zweiten Endlage der Verstell- 
bewegung entspricht. 

In Fig. 28 ist eine Abwandlung der Ausfuhrungsform ge- 
maB Fig. 27 dargestellt, die sich von dieser dadurch unter- 
scheidet, daB der Hebel mit seinem Ende 262 um eine zu der 
Schwenkachse 224 des Schwenkhebels 226 parallele 
Schwenkachse 274 schwenkbar an einer Innenwandung des 
Langsholmes 24 gelagert ist. Das andere Ende 266 des He- 
bels 260 ist mit dem Stift 268 in einer an dem Schwenkhebel 
226entfemt von dessen Schwenkachse 224 gebildeten Fiih- 
rung linear verschieblich gefiihrt. Die Fiihrung ist bei die- 
sera Ausfuhrungsbeispiel durch einen geraden Schlitz gebil- 
det, dessen LSngsachse in jeder Phase der Verstellbewegung 
nrit der linearen Bewegungsachse der Spindelmutter 220 ei- 
nen spiteen Winkel bildet. An einem Ende des Schlitzes 276 
ist ein Anschlag 278 gebildet. 

Zur VersteEung des Oberkorperstiitzteiles 8 relativ zu 
dem Grundkorper 4 trcibt der Verstellmotor 216 die Stell- 
spindel218 derart an, daB sich die Spindelmutter 220 in Fig. 
28 nach rechts bewegt. In einer ersten Phase der Verstellbe- 
wegung lauft der Schwenkhebel 226 mit seiner Anlagefia- 
che 228 auf das Betatigungselement 222 auf, so daB der 
Schwenkhebel 226 um seine Schwenkachse 224 ver- • 
schwenkt und hierbei das Oberkorperstiitzteil 8 ver- 
schwenkt, wie dies aus Fig. 28B ersichtlich ist. Hierbei glei- 
tet das Ende 266 des Hebels 260 mit dem Stift 266 in der 
Nut 276. 

Im weiteren Verlauf der Verstellbewegung lauft das Ende < 
266 des Hebels 260 mit dem Stift 268 auf den Anschlag 278 
auf, so daB die Anlagefiache 228 des Schwenkhebels 260 
von dem Betatigungselement 222 auBer Eingriff kommt und 
der Schwenkhebel 226 nachfolgend ausschlieBlich unter der 
Wirkung des Hebels 260 weiter um seine Schwenkachse ; 
224 verschwenkt, wie dies aus den Fig. 28C und 28D er- 
sichtlich ist, bis die in Fig. 28E dargestellte Verstellage er- 
reicht ist, die der zweiten Endlage der Verstellbewegung 
entspricht. 

Fig. 29 stellt eine Abwandlung der Ausfuhrungsform ge- 5 
maB Fig. 28 dar, die sich von dieser dadurch unterscheidet, 
daB die Stellspindel 218 um eine zur Schwenkachse 224 des 
Schwenkhebels 226 parallele Achse neigbar gelagert ist und 
sich im Verlaufe der Verstellbewegung neigt, um der Kine- 
matik des Schwenkhebels 226 zu folgen, die durch die Form 6 
des Schwenkhebels 226 und den Verlauf der Nut 226 relativ 
zur Bewegungsachse der Spindelmutter 220 vorgegeben ist. 
Die Fig. 29 A bis 29E zeigen verschiedene Verstellage n der 
Verstellbewegung, wobei Fig. 29A die erste Endlage und 
Fig. 29E die zweite Endlage darstellt. 6 

Fig. 30 steEt eine andere Abwandlung des Ausfuhrungs- 
beispiels gemaB Fig. 23 dar, das sich von diesern dadurch 
unterscheidet, daB zum Verschwenken des Schwenkhebels 
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226 ein winkelbewegliches Betatigungselement in Form ei- 
nes Winkelhebels 280 vorgesehen ist, dessen Hebelarme 
drehfest miteinander verbunden sind. Ein Ende 282 ist um 
eine zur Schwenkachse 224 des Schwenkhebels 226 paral- 
5 lele Achse gelenkig mit dem Schwenkhebel 226 entfemt 
von dessen Schwenkachse 224 verbunden. Das andere Ende 
284 des Winkelhebels 280 ist um eine zur Schwenkachse 
224 des Schwenkhebels 226 parallele Schwenkachse gelen- 
kig mit der Spindelmutter 220 verbunden. Zum Verstellen 
o des Oberkorperstiitzteiles 8 treibt der Verstellmotor 216 die 
Stellspindel 218 derart an, daB sich die Spindelmutter 220 in 
Fig. 30 nach links bewegt, so daB der Winkelhebel 280 seine 
Winkellage verandert und der Schwenkhebel 226 ver- 
schwenkt, so daB auch das Oberkorperstiitzteil 8 um seine 
5 Schwenkachse verschwenkt, wie dies in den Fig. 30B und 
30C gezeigt ist, bis die in Fig. 30D dargestellte zweite End- 
lage der Verstellbewegung erreicht ist. 

In Fig. 31 ist ein weiteres Ausfuhrungsbeispiel von Kop- 
pelmitteln zur Kopplung der Bewegung einer Verslelleinhcil 
H) an die Bewegung einer anderen Verstelleinheit dargestellt. 
Bei diesem Ausfuhrungsbeispiel weist die Verstelleinheit 18 
einen Verstellmotor 286 auf, der uber ein nicht naher darge- 
stelltes Winkelgetriebe mit einer Stellspindel 288 in Drehan- 
triebsverbindung steht, auf der verdrehsicher und in Axial- 
J5 richtung der Stellspindel 288 beweglich eine Spindelmutter 
290 angeordnet ist. Mit der Spindelmutter 290 ist uber ein 
stangenformiges Koppelelement 292 ein Grundelement 294 
der Verstelleinheit 16 verbunden, das in Richtung der Bewe- 
gungsachse der Spindelmutter 290 verschiebbar in dem 
to Langsholm 24 gefiihrt ist. Zum Verstellen des Wadenstiitz- 
teiles 14 ist ein Verstellhebel 296 vorgesehen, dessen eines 
Ende um eine zu der Schwenkachse 138 zwischen dem 
Beinstiitzteil 10 und dem Wadenstutztcil 14 parallele Achse 
gelenkig an dem Grundelement 294 gelagert ist und dessen 
•5 anderes Ende um eine zu der Schwenkachse 138 parallele 
Achse gelenkig an dem Wadenstutzteil 14 gelagert ist. 

Zur Kopplung einer linearen Bewegung der VersteEein- 
heit 18 an eine lineare Bewegung der Verstelleinheit 16 ist 
ein weiteres stangenformiges Koppelelement 298 vorgese- 
0 hen, dessen eincs Ende fest mit einem in dem Langsholm 24 
in Richtung der Bewegungsachse der Spindelmutter 290 li- 
near verschiebheh gefuhrten Grundelement 300 der Ver- 
stelleinheit 18 verbunden ist. Das dem Grundelement 300 
der VersteEeinheit 18 abgewandte Ende des Koppelelemen- 
5 tes 298 weist eine Fiihrung in Form eines langgestreckten 
geraden Schlitzes 302 auf, in dem ein Stift 304 verschieblich 
gefiihrt ist, der fest mit dem Grundelement 294 der Verstell- 
einheit 16 verbunden ist. An einem Ende des Schlitzes 302 
ist ein Anschlag 306 gebildet. 
3 Zum VersteEen des Beinstiitzteiles 10 weist die Verstell- 
einheit 18 einen Verstellhebel 308 auf, dessen eines Ende 
um eine zu der Schwenkachse 138 zwischen dem Beinstiitz- 
teil 10 und dem Wadenstutzteil 14 parallele Achse gelenkig 
an dem Grundelement 300 der VersteEeinheit 18 gelagert 

> und dessen anderes Ende um eine zu der Schwenkachse 138 
parallele Achse gelenkig an dem Beinstiitzteil 10 gelagert 
ist. 

Fig. 31A steEt eine erste Endlage der VersteEbewegung 
dar, in der das Beinstiizteil 10 und das Wadenstutzteil 14 re- 

> lativ zu dem Grundkorper 4 nicht versteUt sind. Zum Ver- 
stellen der Si iitzteile 10, 14 treibt der Verstellmotor 286 die 
Stellspindel 288 derart an, daB sich die Spindelmutter 290 in 
Fig. 31 nach rechts bewegt, Aufgrund der Kopplung des 
Grundelements 294 an die Spindelmutter 290 bewegt sich 

« das Grundelement 294 hierbei in Fig. 31 nach rechts, wobei 
der VersteEhebel 296 um sein an dem Grundelement 294 ge- 
lagertes Ende verschwenkt und hierbei das Wadenstutzteil 
14 zusammen mit dem Beinstiitzteil 10 neigt, wie dies aus 



31 



DE 100 46 751 Al 



32 



Fig. 3 IB ersichtlich ist. gelagert sind und von denen in Fig. 32 cine Umlenkrolle mit 

In dieser ersten Phase dcr VersteEbewegung bewegt sich dem Bezugszeichen 328 versehen ist. 
derStift 304 in dem Schlitz 302 nach rechts, befindet sich je- Dem Langsholm 312 ist eine erste Gruppe von Umlenk- 
doch entfemt von dem Ansehlag 306. Dadurch ist in dieser rollen zugeordnet, die auf der dem VerstelLmotor 318 zuge- 
ersten Phase die Verstelleinheit 18 von der VersteHeinheit 16 5 wandten Seite des Schwenklagers 314 angeordnet sind und 
entkoppelt, so daB das Koppelelement 298 in dieser Phase von denen in Fig. 32 eine Umlenkrolle mit dem Bezugszei- 
keine Druckkraft auf das Grundelement 300 der Verstellein- chen 330 versehen ist. Dariiber hinaus ist dem Langsholm 
heit 18 ausiibt. In dieser ersten Phase folgt der Verstellhebel 312 noch eine zweite Gruppe von Umlenkrollen zugeordnet, 
308 lediglich der Neigung des Beinstiitzteiles 10 und ver- die auf der dem Schwenklager 314 abgewandten Seite der 
schwenkt hierbei, wie dies aus Fig. 3 IB ersichtlich ist. In to ersten Gruppe von Umlenkrollen 330 angeordnet sind und 
dieser ersten Phase der Verstellbewegung werden das Bein- von denen in Fig. 32 eine Umlenkrolle mit dem Bezugszei- 
stiitzteil 10 und das Wadenstutzteil 14 zwar zusammen rela- chen 332 versehen ist. Die Umlenkrollen 332 dieser zweiten 
tiv zu dem Grundkorper 4 geneigt, jedoeh relativ zueinander Gruppe sind auf Achsen angeordnet, die an einer Verlange- 
nicht verstellt. rung 334 des Langsholmes 312 gchalten sind, die sich aus 

In einer zweiten Phase der Verstellbewegung lauft der is dem Bereich des Schwenklagers 314 in Richtung auf den 
Stift 304 des Grundelementes 294 auf den Ansehlag 306 in Langsholm 316 erstreckt. Die Achsen der Umlenkrollen 332 
* erstrecken sich in das Tnnere des Langsholmes 316, wobei 
jeder Achse eine Ausnehmung zugeordnet ist, die in Ver- 
stellrichtung, bei dem Ausfuhrungsbeispiel also in Ver- 
20 schwenkrichtung im Radius um das Schwenklager 314 
herum verlauft, wie dies in Fig. 32 mit dem Bezugszeichen 
336 fur eine Ausnehmung bezeichnet ist, die der Achse der 
Umlenkrolle 332 zugeordnet ist. 
Die Funktionsweise dieser erfindungsgemaBen VersteE- 
25 einrichtung ist wie folgt: 

Zum Verschwenken des Beinstiitzteiles relativ zu dem 
mittleren Stutzteil 6 in Richtung eines Pfciles 338 treibt der 
Verstellmotor318 das Wickelelement 322 iiber das Winkel- 
getriebe 320 derart an, da8 das Wickelelement 322 das Band 
30 324 aufwickelt. Hierbei verringert sich der Abstand zwi- 
schen den Umlenkrollen 332 an dem Langsholm 312 und 
den Umlenkrollen 328 an dem Langsholm 316, so daB das 
Beinstutzteil 8 relativ zu dem mittleren Stutzteil 6 um das 
Schwenklager 314 in Richtung des Pfeiles 338 verschwenkt. 
35 Dadurch, daB das Band 324 nach Art eines mehrstrangigen 
Flaschenzuges umgclenkt ist, lassen sich mit diesem Aus- 
fuhrungsbeispiel der VersteEeinrichtung auch bei Verwen- 
dung eines kleinen, kostengunstigen Elektromotors hohe 
Krafte aufbringen. Dariiber hinaus sind samtliche Teile der 
40 Verstelleinrichtung in den wenigstens im Bereich ihrer ein- 
ander zugewandten als Hohlprolil ausgebildeten Langshol- 
men 312, 316 aufgenommen, so daS sie gegen Beschadi- 
gung geschiitzt und von auBen nicht sichtbar sind. 

In Fig. 33 ist ein weiteres Ausfuhrungsbeispiel einer Ver- 
45 stelleinrichtung dargestellt, die einen Verstellmotor 340 auf- 
weist, der mit einer in dem Langsholm 24 des Grundkorpers 
4 aufgenommenen, drehantreibbaren Stellspindel 342 in 
Drehantriebsverbindung steht, auf der verdrehsicher und in 
Axialrichtung beweglich eine Spindelmutter 344 angeord- 
50 net ist. Mit der Spindelmutter 344 ist um eine zu der 
Schwenkachse des Oberkorperstiitzteiles 8 parallele 
Schwenkachse 346 ein erstes Ende 348 eines Schwenkhe- 
bels 350 verbunden, dessen zweites Ende 352 mit einem 
Ende 354 eines Anlenkhebels 356 verbunden ist, dessen an- 
kelgetriebe 320 mit einem drehantreibbaren Wickelelement 55 deres Ende 358 gelenkig mit dem Oberkorperstutzteil 8 ent- 
n Drehantriebsverbindung, das in dem Langsholm 312 femt von dessen Schwenkachse verbunden ist. 



dem Koppelelement 298 auf, so daB im weiteren Verlauf der 
Verstellbewegung das Grundelement 300 iiber das Koppel- 
element 298 auf Druck beanspruchbar an das Grundelement 
294 gekoppelt ist, so daB sich das Grundelement 300 unter 
der Druckkraft des Koppelements 298 zusammen mit dem 
Grundelement 294 in Fig. 31 nach rechts bewegt. Hierbei 
verschwenkt der Verstellhebel 308, so daB das Bein stutzteil 
10 relativ zu dem Wadenstutzteil 14 verstellt wird, wie dies 
aus Fig. 31C ersichtlich ist. 

Im weiteren Verlauf der Verstellbewegung vergroBert sich 
der Winkel zwischen dem Beinstutzteil 10 und dem Waden- 
stiitzteil 14, wie dies aus den Fig. 3 ID und 3 IE ersichtlich 
ist, bis die in Fig. 3 IF dargestellte zweite Endlage der Ver- 
stellbewegung erreicht ist. 

In Fig. 32 ist in Seitenansicht ein weiteres Ausfiihrungs- 
beispiel einer erfindungsgemaBen Stut/.einnehtung 2 darge- 
stellt, bei dem das mittlere Stutzteil 6 auf einem Untergestell 
310 angeordnet ist, das den Grundkorper 4 der Stutzeinrich- 
tung 2 bildet. 

Das miltlerc Stutzteil 6 weist zueinander parallele und bc- 
abstandete Langsholme auf, von denen in Fig. 32 lediglich 
ein Langsholm 312 erkennbar ist, und ist an einem 
Schwenklager 314 um eine horizontale Schwenkachse ver- 
schwenkbar mit einem Beinstutzteil 8 verbunden, das zuein- 
ander beabstandete und parallele Langsholme aufweist, von 
denen in Fig. 32 lediglich ein Langsholm 316 erkennbar ist. 

Die Langsholme 314, 316 sind im Bereich ihrer einander 
zugewandten Enden zur Aufnahme von Bauteilen der Ver- 
stelleinrichtung hohl ausgebildet. Bei dem Ausfuhrungsbei- 
spiel sind die Enden der Langsholme 312, 316 als im we- 
sentlichen geschlossene Hohlprofile ausgebildet, wobei aus 
Darstellungsgriinden die in Fig. 32 dem Benutzer zuge- 
wandte Wandung der Langsholme 312, 316 weggelassen ist, 
damit die Bauteile der Verstelleinrichtung erkennbar sind. . 

Die VersteEeinrichtung weist bei diesem Ausfuhrungs- 
beispiel einen Elektromotor als Verstellmotor auf, der in 
dem Langsholm 312 aufgenommen und an einer Innenwan- 
dung gelagert ist. Der Verstellmotor 318 steht iiber ein Win- 



aufgenommen und um eine zu der Schwenkachse des 
Schwenklagers 314 parallele Drchachse drehbar gelagert ist. 
Das Wickelelement 322 dient zum Aufwickeln eines flexi- 
blen Zugmittels, das bei diesem Ausfuhrungsbeispiel durch 6 
ein flaches Band 324 gebildet ist. Das Band 324, dessen er- 
stes Ende 326 an einer Innenwandung des Langsholmes 316 
festgelegt ist, ist nach Art eines mehrstrangigen Flaschenzu- 
ges abwechselnd iiber dem Langsholm 312 und dem Langs- 
holm 316 zugeordnete Umlenkungen gefimrt, die bei die- & 
sem Ausfuhrungsbeispiel durch Umlenkrollen gebEdet sind. 
Dem Langsholm 316 ist eine Gruppe von Umlenkrollen zu- 
geordnet, die an einer Innenwandung des Langsholmes 316 



Die VersteEeinrichtung gemaB Fig. 33 weist femer ein in 
dem Langsholm 24 aufgenommenes ortsfestes Betatigungs- 
element 360 auf, das bei diesem Ausfuhrungsbeispiel ram- 
penformig nach Art einer schiefen Ebene ausgebildet ist und 
eine zur linearen Bewegungsachse der Spindelmutter 344 
unter einem spitzen Winkel geneigte Anlageftache 362 auf- 

Aus Fig. 34, die eine Ansicht von links in Fig. 33 in das 
Innere des Laogsholmes 24 darsteUt, ist ersichtlich, daB das 
Betiitigungselement 360 eine in Langsrichtung des Langs- 
hobnes 24 verlaufende schlitzformige Ausnehmung 364 
aufweist, deren lichte Weite groBer ist als die Breite des 
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Schwenkhebels 350. dem Oberkorperstutzteii 8 verstellt. 

Zur ArEage an der Anlageflache 362 des Betatigungsele- Ferner unterscheidet sich diese Abwandlung von dem 

mentes 360 weist der Schwenkhebel 350 ein plattenformi- Ausfuhrungsbeispiel gemaB Fig. 11 dadurch, daB der Ex- 

ges Anlageteil 366 auf, das urn eine zu der Schwenkachse zenter 170 nockenartig ausgebildet und eine groBere Exzen- 

346 parallele Achse gelenkig an dem Schwenkhebel 350 im 5 trizitat aufweist als der Exzenter bei dem Ausfuhrungsbei- 

Bereich des Endes 348 entfernt von der Schwenkachse 346 spiel gemaB Fig. 11. 

gelagert ist. Fig. 37 A stellt eine erste Endlage der VersteEbewegung 

In einer ersten Endlage der VersteUbewegung, in der das dar, in der das Kopfstutzteil 12 relativ zu dem Oberkorper- 

Oberkorperstutzteil 8 relativ zu dem Grundkorper 4 nicht stiitzteil 8 nicht verstellt ist. Zur Verstellung des Kopfstfltz- 

verstelit ist, befindct sich die Spindelmutter 344 am in Fig. io teils 12 relativ zu dem Oberkorperstutzteii 8 treibt der Ver- 

33 linken Endc der Stellspindel 342, wobei sich das Anlage- stcEmotor 24 die Stellspindel 86 derart an, daB sich die 

teil 366 von der Anlageflache 362 des Betatigungselementes Spindelmutter 88 in Fig. 37 nach links bewegt. Hierbei 

360 auBer Eingriff befindet und der Schwenkhebel 350 so- driickt die in Bewegungsrichtung der Spindelmutter 88 hin- 

wie das Ende 354 des Anlenkhebels 356 in der schlitzformi- tere Wandung 158 der Fiihrung 156 gegen das Ende des Be- 

gen Ausnehmung 364 aufgenommen sind. 15 latigungshebels 174, so daB der Hebel in Fig. 37 im Uhrzei- 

Zum VerstelLen des Oberkorperstiitzteiles 8 relativ zu gersinn verschwenkt und den Exzenter 170 entgegen dem 

dem Grundkorper treibt der Verstellmotor 340 die Stellspin- Uhrzeigersinn verdreht, so daB dieser das Kopfstutzteil 12 

del 342 derart an, daB sich die Spindelmutter 344 in Fig. 33 relativ zu dem Oberkorperstutzteii 8 verstellt, wie dies in 

nach rechts bewegt, bis das Anlageteil 366 auf die durch die Fig. 37B dargestellt ist, bis die in Fig. 37C dargestellte 

Anlageflache 362 gebildete geneigte Ebene auflauft, so daB 20 zweite Endlage dieser VersteUbewegung erreicht ist und das 

der Schwenkhebel 350 urn seine Schwenkachse ver- Ende 176 des Betatigungshebels 174 von der Fiihrung 156 

schwenkt und hierbei iiber den Anlenkhebel 356 das Ober- auBer Eingriff kommt. 

korpcrstiitzteil 8 relativ zu dem Grundkorper 4 verschwenkt, Die in Fig. 37C dargestellte zweite Endlage der Verstell- 

wie dies aus Fig. 33 ersichtlich ist. bewegung ist aufgrund der Selbsthemmung des Exzenters 

Fig. 35 zeigt ein weiteres Ausfuhrungsbeispiel einer Ver- 25 170 eine stabile Verstellage, so daB ein Zuriickdrehen des 

stefleinrichtung, das sich von dem Ausfuhrungsbeispiel ge- Exzenters 170 verhindert ist und sich das Kopfstutzteil 12 

maB Fig. 33 dadurch unterscheidet, daB an der Spindelmut- somit auch unter Last nicht zuriicksteEt. 

ter 344 eine im Querschnitt im wesentlichen trapezformige In Fig. 38 ist ein weiteres Ausfuhrungsbeispiel einer er- 

Ausnehmung 368 gebildet ist. Zur Verstellung des Oberkor- findungsgemaBen Verstelleinrichtung dargestellt, das inso- 

" " : '"s 8 ist ein Verstellhebel 370 vorgesehen, mit 30 fern eine kinematische Umkehrung beispielsweise der Aus- 

u Ende 372 um eine zur Schwenkachse des fuhrungsform gemaB Fig. 23 darstellt, als die zur Bewe- 

'ls 8 parallele Achse gelenkig ein Anlage- gungsachse des in Fig. 38 nicht dargestellten, in Richtung 

toil 374 verbunden ist und dcssen anderes Ende 376 um eine eines Doppelpfeiles 384 hin- und hcrbeweglichen Antriebs- 

zu der Schwenkachse des Oberkorperstiitzteils 8 parallele elements geneigte Anlageflache nicht an dem Schwenkhe- 

Achse gelenkig mit dem Oberkorperstutzteii 8 entfernt von 35 bel, der in Fig. 38 mit dem Bezugszeichen 386 bezeichnet 

dessen Schwenkachse verbunden ist. ist, sondem an einem Betatigungselement 388 gebildet ist. 

Fig. 35 stellt eine Verstellage dar, in der das Oberkorper- Bei dem in Fig. 38 dargestellten Ausfuhrungsbeispiel weist 

stiitzteil 8 relativ zu dem Grundkorper 4 geneigt ist. Um die das Betatigungselement 388 eine zur linearen Bewegungs- 

Neigung des Oberkorperstiitzteiles 8 zu vergroBern, treibt achse des Antriebselementes geneigte, bei diesem Ausfiih- 

der \ferstellmotor 340 die SteEspindel 342 derart an, daB 40 rungsbeispiel im wesentlichen ebene Anlageflache 390 auf, 

sich die Spindelmutter 340 in Fig. 35 nach rechts bewegt. an der der Schwenkhebel 386 mit einer entfernt von seinen 

TTierbei gleitet das Anlageteil 374 auf die Wandung 380 auf, Enden angeordneten Rolle 392 anliegt und mit der der 

so daB das Oberkorperstutzteii 8 durch den Verstellhebel Schwenkhebel 386 nach Art eines Kurventriebs zusammen- 

370 weiter verschwenkt wird. Um das Oberkorperstutzteii 8 wirkt. Zur Bildung der geneigten Anlageflache 390 ist das 

aus der in Fig. 35 dargestellten Verstellage in eine Aus- 45 Betatigungselement 388 bei diesem Ausfuhrungsbeispiel 

gangslage zuriickzustellen, in der es relativ zu dem Grund- rampenformig als geneigte Ebene ausgebildet, wie dies aus 

korper 4 nicht geneigt ist, treibt der Verstellmotor die Stell- Fig. 38A ersichtlich ist. Bei diesem Ausfuhrungsbeispiel ist 

spindel 342 derart an, daB sich die Spindelmutter 344 in Fig. die Anlageflache 390 relativ zur linearen Bewegungsachse 

35 nach links bewegt. Aus der Zeichnung ist nicht ersicht- des Antriebselementes unter einem spitzen Winkel von etwa 

lien und deshalb wird hier erlautert, daB die Spindelmutter 50 18° geneigt. Die Neigung der Anlageflache 390 ist jedoch 

an ihrem dem Verstellmotor 340 abgewandten Ende eine entsprechend den jeweiligen Anforderungen in weiten 

schlitzformige Ausnehmung aufweist, in der der Verstellhe- Grenzen wahlbar. 

bel 370 aufnehmbar ist. Der Schwenkhebel 386 ist um eine zu der Schwenkachse 

Fig. 36 zeigt eine Abwandlung der VersteEanordnung zur des OberkorperstutzteEes parallele Achse 394 schwenkbar 
VersteEung des Kopfstiitzteiles 12 relativ zu dem Oberkor- 55 gelagert, und zwar an einer Innenflache eines in Fig. 38 

perstutzteE 8. Diese Abwandlung unterscheidet sich von nicht dargesteEten Langsholmes des ebenfalls nicht darge- 

dem Ausfuhrungsbeispiel gemaB Fig. 11 vor aEem dadurch, steUten Grundkorpers. An seinem der Schwenkachse 394 

daB derBetatigungshebel 174 nicht drehfest mit demExzen- abgewandten Ende tragi der Schwenkhebel 386 eine Rolle 

ter 170 verbunden ist, sondem um eine zur Drehachse 168 396, auf der das OberkorperstutzteE 8 mit seiner dem Beta- 
des Exzenters 170 paraEele Drehachse 382 drehbar an dem 60 tigungselement 388 zugewandten Seite lose aufliegt. Zum 

Oberkorperstutzteii 8 gelagert ist. Der Betatigungshebel 174 Verschwenken des OberkorperstutzteEes 8 relativ zu dem 

weist an seinem der Drehachse 382 zugewandten Ende auf Grundkorper bewegt das nicht dargesteEte Antriebselement 

seiner AuBenflache eine Verzahnung auf, die mit einer kom- das Betatigungselement 388 entlang der linearen Bewe- 

plementar geformten Verzahnung auf der AuBenflache des gungsachse in Fig. 38 nach links, so daB der Schwenkhebel 
Exzenters 170 derart in Eingriff steht, daB sich der Exzenter 65 386 mit seiner Rolle 3»2 i . i i der A geflai 

170 bei Drehung des Betatigungshebels 174 im Uhrzeiger- zur Anlage gelangt und daran anschUeBend auf die als ge- 

sinn in Fig. 36 entgegen dem Uhrzeigersinn um seine Dreh- neigte Ebene ausgebildete Anlageflache 329 auflauft, und 

achse 168 dreht und hierbei das Kopfstutzteil 12 relativ zu hierbei verschwenkt, wie dies in Fig. 38B dargestellt ist. 
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Hierbei rollt die Rolle 392 des Schwenkhebels 386 auf der 
Anlageflache 390 ab, so daB nur einc geringe Reibung auf- 
tritt und ein VerschleiB der Anlagefache 390 vermieden ist. 

Im weiteren Verlauf der Verstellbewegung bewegt das 
Antriebselement das Betatigungselement 388 in Fig. 38 5 
weiter nach links, so daB der Schwenkhebel 386 weiter ver- 
schwenkt, wie dies in den Fig. 38C bis 38E dargestellt ist, 
bis die in Fig. 38F dargestellte zweite Endlage der Verstell- 
bewegung erreicht ist. 

Entsprechend den jeweiligen Anforderungen kann die 10 
Anlageflache 390 auch im Querschnitt bogeniorrnig und zu 
der Rolle 392 hin konkav oder konvex ausgebildet sein, wo- 
bei das Wirkungsprinzip einer geneigten Ebene erhalten 
bleibt. 

15 

Patentanspriicbe 

1. Motorisch verstellbare Stutzeinrichtung fur eine 
Polsterung eines Sitz- und/oder Liegemobels, insbe- 
sondere fur eine Matratze eines Bettes, 20 

- mit einem Grundkorper, der Holme aufweist, 

- mit wenigstens einem relativ zu dem Grundkor- 
per verstellbaren Stiitzteil und 

- mit einer Verstelleinrichtung zum Verstellen 
des Stiitzteiles relativ zu dem Grundkorper, 25 

dadurch gekennzeichnet, daB wenigstens einer der 
Holme (22, 24) zur Aufnahme wenigstens von Teilen 
der Verstelleinrichtung hohloder einseitig offen ausge- 
bildet ist. 

2. Motorisch verstellbare Stutzeinrichtung fur eine 30 
Polsterung eines Sitz- und/oder Liegemobels, insbe- 
sondere fur eine Matratze eines Bettes, 

- mit einem Grundkorper, der Holme aufweist, 

- mit wenigstens einem relativ zu dem Grundkor- 
per verstellbaren Stiitzteil und 35 

- mit einer Verstelleinrichtung zum Verstellen 
des Stiitzteiles relativ zu dem Grundkorper, 

dadurch gekennzeichnet, daB wenigstens ein Verstell- 
motor (32) der Verstelleinrichtung in der Seitenansicht 
innerhalb der Begrenzungen eines Holmes (22, 24) an- 40 
geordnet ist. 

3. Stutzeinrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB wenigstens einer der Holme wenigstens 
abschnittsweise als zur Stutzseite (60) der Stutzeinrich- 
tung (2) hin einseitig offenes Hohlprofil ausgebildet ist. 45 

4. Stutzeinrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB wenigstens einer der Holme (22, 24) we- 
nigstens abschnittsweise als geschlossenes Hohlprofil 
ausgebildet ist. 

5. Stutzeinrichtung nach Anspruch 1 oder 2, dadurch 50 
gekennzeichnet, daB die Verstelleinrichtung wenig- 
stens ein zwischen einer ersten Verstellage und einer 
zweiten Verstellage verstellbares Verstellelement (42) 
aufweist, das mit dem zu verstellenden Stiitzteil (14) in 
Wirkungsverbindung steht und in einer ersten Verstel- 55 
lage in einem Holm (24) oder in der Seitenansicht in- 
nerhalb der Begrenzungen des Holmes (24) aufgenom- 
men ist und in einer zweiten Verstellage zur Stutzseite 
(60) hin uber den Holm (24) vorsteht. 

6. Stutzeinrichtung nach Anspruch 4 und 5, dadurch 60 
gekennzeichnet, daB der Holm (24) zur Stutzseite (60) 
hin eine Ausnehmung (62) aufweist, durch die das Ver- 
stellelement (42) in seiner zweiten Verstellage zur 
Stutzseite (60) hin vorsteht. 

7. Stutzeinrichtung nach Anspruch 6, dadurch gekenn- 65 
zeichnet, daB das Verstellelement (42) ein Verstellhebel 
ist 

8. Stutzeinrichtung nach Anspruch 7, dadurch gekenn- 



zeichnet, daB der Verstellhebel (42) ein zur Sliitzscite 
(60) schwenkbar gelagerter Schwenkhebel ist. 

9. Stutzeinrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB wenigstens ein Verstellmotor (32) der 
Verstelleinrichtung in einem Holm (24) aufgenommen 
ist. 

10. Stutzeinrichtung nach Anspruch 1 oder 2, dadurch 
gekennzeichnet, daB die VersteUeinrichtung wenig- 
stens ein linear hin- und herbeweglicb.es Antriebsele- 
ment (38) aufweist. 

11. Stutzeinrichtung nach Anspruch 10, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB das linear bewegliche Antriebsele- 
ment (38) mit dem Verstellelement (42) zum Verstellen 
desselben in Wirkungsverbindung steht und daB Mittel 
vorgesehen sind, die eine Hin- und Herbewegung des 
Antriebselements (38) in eine Bewegung des Verstell- 
elementes (42) zwischen seinen Verstellagen umsetzen. 

12. Stutzeinrichtung nach Anspruch 8 und 10, dadurch 
gekennzeichnet, daB Mittel vorgesehen sind, die eine 
Hin- und Herbewegung des Antriebselementes (38) in 
eine Schwenkbewegung des Schwenkhebels (42) zwi- 
schen seinen Verstellagen umsetzen. 

13. Stutzeinrichtung nach Anspruch 8 und 10, dadurch 
gekennzeichnet, daB der Schwenkhebel (42) an dem li- 
near beweglichen Antriebselement (38) oder einem da- 
mit verbundenen Teil (40) schwenkbar gelagert ist. 

14. Stutzeinrichtung nach Anspruch 10, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB das Antriebselement (38) in einem 
der Holme (24) oder in der Seitenansicht innerhalb der 
Begrenzungen des Holmes angeordnet ist. 

15. Stutzeinrichtung nach Anspruch 5, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die Verstelleinrichtung ein relativ zu 
dem Verstellelement bewegliches Betatigungselement 
(46) aufweist, daB das Verstellelement (42) eine Anla- 
geflache (44) zur Anlage an dem Bctatigungselcmcnl 
(46) aufweist, wobei sich das Betatigungselement (46) 
wahrend der Verstellbewegung entlang der Anlagefla- 
che (44) des Verstellelements (42) relativ zu diesem be- 
wegt und hierdurch das Verstellelement (42) zwischen 
seiner ersten Verstellage und seiner zweiten Verstellage 
verstellt. 

16. Stutzeinrichtung nach Anspruch 15, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB sich das Betatigungselement (46) re- 
lativ zu dem Verstellelement (42) linear bewegt und 
daB die Anlageflache (44) des Verstellelements (42) re- 
lativ zur Bewegungsachse des Betatigungselements 
(46) geneigt ist. 

17. Stutzeinrichtung nach Anspruch 15, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die Anlageflache (44) des Verstell- 
elements (42) eine im wesentlichen ebene Flache ist. 

18. Stutzeinrichtung nach Anspruch 15, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die Anlageflache (44) des Verstell- 
elements (42) im Querschnitt bogeniorrnig ausgebildet 
ist. 

19. Stutzeinrichtung nach Anspruch 18, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die Anlageflache (44) im Quer- 
schnitt zu dem Betatigungselement (46) hin konvex 
ausgebildet ist. 

20. Stutzeinrichtung nach Anspruch 15, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB das Betatigungselement (46) in ei- 
nem der Holme (24) oder in der Seitenansicht inner- 
halb der Begrenzungen des Holmes angeordnet ist. 

21. Stutzeinrichtung nach Anspruch 8, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB zwischen dem Schwenkhebel (42) 
und dem Grundkorper (4) oder einem damit verbunde- 
nen Tcil oder zwischen dem Schwenkhebel (42) und 
dem Antriebselement (38) oder einem damit verbunde- 
nen Teil ein winkelbewegiiches Betatigungselement 
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(48) angeordnet ist, das im Verlaufe der Verstellbewe- 
gung zum Verschwenken des Schwcnkhcbels (42) mit 
einem Anschlag (58) zusammenwirkt, 

22. Stiitzeinrichtung nach Anspruch 21, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB das winkelbewegliche Betatigungs- 5 
element (48) auf Zug beanspruchbar ist. 

23. Stiitzeinrichtung nach Anspruch 21, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB das winkelbewegliche Betatigungs- 
element (48) auf Druck beanspruchbar ist. 

24. Stiitzeinrichtung nach Anspruch 21, dadurch ge- to 
kennzeichnet, daB das winkelbewegliche Betatigungs- 
element (48) als Hebel oder Stange ausgebildet ist. 

25. Stiitzeinrichtung nach Anspruch 21, dadurch ge- 
kennzeicb.net, daB das winkelbewegliche Betatigungs- 
elemcnl (48) wenigstens in der ersten Verstellage des 15 
Schwenkhebels (42) in einem der Holme (24) oder in 
der Seitenansicht innerhalb der Begrenzungen des 
Holmes aufgenommen ist. 

26. Stiitzeinrichtung nach Anspruch 21, dadurch ge- 
kennzeichnet, dafi der Schwenkhebel (226) an dem 20 
Grundkorper (4) oder einem damit verbundenen Teil 
schwenkbar gelagert ist, daB ein erstes Ende (232) des 
Betatigungselements (230) um cine zur Schwenkachse 
(224) des Schwenkhebels parallele und zu dieser beab- 
standete Schwenkachse (234) gelenkig an dem 25 
Schwenkhebel (226) gelagert ist und daB an dem linear 
beweglichen Antriebselement (220) oder einem damit 
verbundenen Teil ein Anschlag (238) gebildet ist, der 
im Verlaufe der Verstellbewegung gegen ein zweites 
Ende (236) des Betatigungselements lauft, derart, daB 30 
das Betatigungselement (230) im weiteren Verlauf der 
Verstellbewegung um sein zweites Ende (236) ver- 
schwenkt und hicrbei der Schwenkhebel (226) um 
seine Schwenkachse (224) verschwenkt. 

27. Stiitzeinrichtung nach Anspruch 21, dadurch ge- 35 
kennzeichnet, daB der Schwenkhebel (226) an dem 
Grundkorper (4) oder einem damit verbundenen Teil 
schwenkbar gelagert ist, daB ein erstes Ende (236) des 
Betatigungselements (230) um eine zur Schwenkachse 
(224) des Schwenkhebels (226) parallele und zu dieser 40 
beabstandete Schwenkachse (240) gelenkig an dem 
Antriebselement (220) gelagert ist und daB ein zweites 
Ende (232) des Betatigungselements (230) an einer 
Fiihrung relativ zu dem Schwenkhebel (226) beweglich 

an diesem gefuhrt ist, wobei an einem Ende der Fiih- 45 
rung ein Anschlag (246) angeordnet ist, auf den das 
Betatigungselement (230) im Verlauf der Verstellbewe- 
gung mit seinem zweiten Ende (232) auuauft, derart, 
daB das Betatigungselement (230) um die ihm zugeord- 
nete Schwenkachse (240) verschwenkt und hierbei der 50 
Schwenkhebel (226) um die ihm zugeordnete 
Schwenkachse (224) verschwenkt. 

28. Stiitzeinrichtung nach Anspruch 21, dadurch ge- 
kcnnzeichnet, daB der Schwenkhebel (226) an dem An- 
triebselement (220) oder einem damit verbundenen 55 
Teil schwenkbar gelagert ist, daB ein erstes Ende (262) 
des Betatigungselements (260) um eine zur Schwenk- 
achse (224) des Schwenkhebels (226) parallele und zu 
dieser beabstandete Schwenkachse (274) gelenkig an 
dem Grundkorper (4) oder einem damit verbundenen 60 
Teil gelagert ist und daB ein zweites Ende (266) des Be- 
tatigungselements (260) an einer Fiihrung relativ zu 
dem Schwenkhebel (226) beweglich an diesem gefuhrt 
ist, wobei an einem Ende der Fiihrung ein Anschlag 
(278) angeordnet ist, auf den das Betatigungselement 65 
(260) im Verlaufe der Verstellbewegung mit seinem 
zweiten Ende (266) auflauft, derart, daB das Betati- 
gungselement (260) im weiteren Verlauf der Verstell- 



bewegung um die ihm zugeordnete Schwenkachse 
(274) verschwenkt und hierbei der Schwenkhebel 
(226) um die ihm zugeordnete Schwenkachse (224) 
verschwenkt. 

29. Stiitzeinrichtung nach Anspruch 21, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB der Schwenkhebel (226) an dem li- 
near beweglichen Antriebselement (220) oder einem 
damit verbundenen Teil schwenkbar gelagert ist, daB 
ein erstes Ende des Betatigungselements (260) um eine 
zur Schwenkachse (224) des Schwenkhebels (226) par- 
allele und zu dieser beabstandete Schwenkachse (264) 
gelenkig an dem Schwenkhebel (226) gelagert ist und 
daB an dem Grundkorper (4) oder einem damit verbun- 
denen Teil ein Anschlag angeordnet ist, auf den ein 
zweites Ende (272) des Betatigungselements (260) im 
Verlaufe der Verstellbewegung auflauft, derart, daB das 
Betatigungselement (260) im weiteren Verlauf der Ver- 
stellbewegung um sein zweites Ende (272) ver- 
schwenkt und hierbei der Schwenkhebel (260) um 
seine Schwenkachse (224) verschwenkt. 

30. Stiitzeinrichtung nach Anspruch 27 oder 28, da- 
durch gekennzeichnet, daB die Fiihrung eine langge- 
streckte Ausnehmung ist, in die das Betatigungsele- 
ment (260) mit einem seitlichen Vorsprung eingreift. 

31. Stiitzeinrichtung nach Anspruch 30, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die I.angsachse der Ausnehmung 
zur Bewegungsachse des linear beweglichen Antriebs- 
elements (220) unter einem spitzen Winkel verlauft. 

32. Stiitzeinrichtung nach Anspruch 30, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die Ausnehmung gerade verlauft. 

33. Stiitzeinrichtung nach Anspruch 30, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die Ausnehmung bogenforrnig ver- 
lauft. 

34. Stiitzeinrichtung nach Anspruch 30, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die Ausnehmung cine Nut (270) 
oder ein Schlitz ist. 

35. Stiitzeinrichtung nach Anspruch 8, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB der Schwenkhebel (42) als Winkel- 
hebel oder als bogenformiger Hebel ausgebildet ist. 

36. Stiitzeinrichtung nach Anspruch 1, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB wenigstens ein erster Holm (312) 
des Grundkbrpers (4) und ein zweiter Holm (316) des 
Grundkorpers (4) wenigstens imBereich ihrer einander 
zugewandten Enden hohl ausgebildet sind, daB in dem 
ersten Holm ein Antriebselement angeordnet ist, daB 
ein seil-, band- oder kettenformiges Zugmittel (324) 
vorgesehen ist, dessen erstes Ende an einem der Holme 
(316) oder einem damit verbundenen Teil festgelegt ist 
und das zum Verstellen der Holme (312, 316) relativ 
zueinander mit dem in dem ersten Holm angeordneten 
Antriebselement in Wirkungsverbindung steht, wobei 
das Zugmittel (324) nach Art eines Flaschenzuges ab- 
wechselnd iiber wenigstens eine dem ersten Holm 
(312) zugeordnete Umlenkung und wenigstens eine 
dem zweiten Holm (316) zugeordnete Umlenkung ge- 
fuhrt ist. 

37. Stiitzeinrichtung nach Anspruch 36, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB das Antriebselement ein linear be- 
wegliches Antriebselement ist, mit dem das zweite 
Ende des Zugmittels (324) in Wirkungsverbindung 
steht 

38. Stiitzeinrichtung nach Anspruch 37, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB das zweite Ende des Zugmittels 
(324) an dem Antriebselement festgelegt ist. 

39. Stiitzeinrichtung nach Anspruch 36, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB das Antriebselement ein drehan- 
treibbares Wickelelement (322) zum Aufwickeln des 
Zugmittels (324) ist, an dem das zweite Ende des Zug- 
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minds (324) festgelegt ist, 

40. Stiitzeinrichtung nach Anspruch 36, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB das erste Ende des Zugmittels (324) 
an dem zweiten Holm (316), insbesondere einer Innen- 
wandung des zweiten Holmes (316) festgelegt ist s 

41. Stiitzeinrichtung nach Anspruch 37, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB das linear bewegliche Antriebsele- 
ment als Zugelement ausgebildet ist und zum Verstel- 
len des zweiten Holmes (316) relativ zu dem ersten 
Holm (312) eine Zugkraft auf das Zugmittel (324) aus- 10 
ubt 

42. Stiitzeinrichtung nach Anspruch 36, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB das Zugmittel (324) nach Art eines 
mindestens 4-striingigen Flaschenzuges abwechselnd 
iiber dem ersten Holm (312) zugeordnete Umlenkun- 15 
gen und dem zweiten Holm (316) zugeordnete Umlen- 
kungen gefiihrt ist. 

43. Stiitzeinrichtung nach Anspruch 36, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB der zweite Holm (316) relativ zu 
dem ersten Holm (312) verschwenkbar ist, derart, daB 20 
die Verstelleinrichtung einen Schwenkantrieb bildet. 

44. Stiitzeinrichtung nach Anspruch 36, dadurch ge- 
kennzeichnet, dafi cine Umlenkung, die einem der 
Holme (312, 316) zugeordnet ist, an diesem Holm 
(312, 316), insbesondere an einer Innenwandung des 25 
Holmes (312, 316) angeordnet ist. 

45. Stiitzeinrichtung nach Anspruch 36, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB eine Umlenkung, die einem der 
Holme (312, 316) zugeordnet ist, an einem mit diesem 
Holm (312, 316) in Kraftiibertragungsverbindung ste- 30 
henden Zwischenteil angeordnet ist. 

46. Stiitzeinrichtung nach Anspruch 36, dadurch ge- 
kennzeichnct, daB die Umlenkungen durch Umlenkrol- 
len (328-332) gebildet sind. 

47. Stiitzeinrichtung nach Anspruch 36, dadurch ge- 35 
kennzeichnet, daB die Umlenkungen in den Holmen 
(312, 316) aufgenommen sind. 

48. Stiitzeinrichtung nach Anspruch 36, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB wenigstens eine einem der Holme 
(312) zugeordnete Umlenkung durch eine Achse gebil- 40 
det oder auf einer Achse angeordnet ist, die sich durch 
eine in dem anderen Holm (316) gebildete, in Verstell- 
richtung verlaufende Ausnehmung (336) in das Tnnere 
des Holmes (316) erstreckt. 

49. Stiitzeinrichtung nach Anspruch 43 und 48, da- 45 
durch gekennzeichnet, daB die Ausnehmung im Radius 
(336) um die Schwenkachse verlauft. 

50. Stiitzeinrichtung nach Anspruch 10, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB das linear bewegliche Antriebsele- 
ment (38) eine verdrehsicher und in Axialrichtung be- so 
weglich auf einer Stellspindel (36) angeordnete Spin- 
delmutter ist. 

51. Stiitzeinrichtung nach Anspruch 10 oder 37, da- 
durch gekennzeichnet, daB das linear bewegliche An- 
triebselement eine in ihrer Axialrichtung bewegliche, 55 
verdrehsichere Stellspindel ist, auf der eine ortsfeste, 
drehantreibbare Spindelmutter angeordnet ist. 

52. Stiitzeinrichtung nach Anspruch 51, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die Stellspindel (36) eine Gewinde- 
spindel ist und daB die Spindelmutter (38) ein Innenge- 60 
winde aufweist. 

53. Stiitzeinrichtung nach Anspruch 1, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die Verstelleinrichtung als Verstell- 
motor (32, 82) wenigstens einen Elektromotor auf- 

54. Stiitzeinrichtung nach Anspruch, dadurch gekenn- 
zeichnet, daS die Stiitzeinrichtung (2) wenigstens ein 
erstes Stiitzteil und ein zweites Stutzteil zur flachigen 



Abstiitzung der Polsterung aufweist, wobei das erste 
Stiitzteil und das /weite Sliil/.ieil gelenkig miteinander 
verbunden sind und durch die Verstelleinrichtung rela- 
tiv zueinander verschwenkbar sind. 

55. Stiitzeinrichtung nach Anspruch 54, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB das erste Stiitzteil durch ein mittle- 
res Stiitzteil (6) und das zweite Stutzteil durch ein 
Oberkorperstiitzteil (8) gebildet ist und daB ein Bein- 
stiitzteil (10) vorgesehen ist, das rnit dem mittleren 
Stutzteil (6) auf dessen dem Oberkorperstiitzteil (8) ab- 
gewandter Seite gelenkig und um eine zur Schwenk- 
achse des OberkSrperstiitzteils (8) im wesentlichen 
parallele Schwenkachse verschwenkbar verbunden ist. 

56. Stiitzeinrichtung nach Anspruch 55, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB ein Kopfstiitzteil (12) vorgesehen 
ist, das mit dem Oberkorperstiitzteil (8) auf dessen dem 
mittleren Stutzteil (6) abgewandter Seite gelenkig und 
um eine zur Schwenkachse zwischen dem Oberkorper- 
stiitzteil (8) und dem mittleren Stutzteil (6) im wesent- 
lichen parallele Schwenkachse verschwenkbar verbun- 
den ist. 

57. Stiitzeinrichtung nach Anspruch 55, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB ein Wadenstiitzteil (14) vorgesehen 
ist, das mit dem Beinsttitzteil (10) auf dessen dem mitt- 
leren Stiitzteil (6) abgewandter Seite gelenkig und um 
eine zur Schwenkachse zwischen dem mittleren Stiitz- 
teil (6) und dem Beinsttitzteil (10) im wesentlichen par- 
allele Schwenkachse verschwenkbar verbunden ist. 

58. Stiitzeinrichtung nach Anspruch 6, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB ein zu verstellendes Stutzteil (8, 10, 
14) lose auf einem diesem Stutzteil /.ugeordncten Ver- 
stellelement (42, 68, 96) aufiiegt. 

59. Stiitzeinrichtung nach Anspruch 1 oder 2, dadurch 
gekennzeichnet, daB die Verstelleinrichtung wenig- 
stens zwei Verstellcinheiten (16, 18) aufweist, wobei 
jede Verstelleinheit (16, 18) einem Stutzteil zum Ver- 
stellen desselben zugeordnet ist und daB mechanische 
Koppelmittel vorgesehen sind, die eine Bewegung ei- 
nes Bauteils der ersten Verstelleinheit (16) derart an 
eine Bewegung eines Bauteils der zweiten Verstellein- 
heit (18) koppeln, daB eine Verstellbewegung der er- 
sten Verstelleinheit (16) zum Verstellen des zugeordne- 
ten Stiitzteiles mechanisch an eine Verstellbewegung 
der zweiten Verstelleinheit (18) zum Verstellen des zu- 
geordneten Stiitzteils gekoppelt ist. 

60. Stiitzeinrichtung nach Anspruch 59, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die Koppelmittel wenigstens ein 
Koppelelement aufweisen, das eine Drehung des Bau- 
teils der erslen Verstelleinheit an cine Drehung des 
Bauteils der zweiten Verstelleinheit koppelt, insbeson- 
dere das Bauteil der ersten Verstelleinheit drehfest an 
das Bauteil der zweiten Verstelleinheit koppelt. 

61. Stiitzeinrichtung nach Anspruch 60, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB das Koppelelement durch eine Welle 
(178, 198) gebildet ist. 

62. Stiitzeinrichtung nach Anspruch 59, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die Koppelmittel wenigstens ein 
Koppelement (40) aufweisen, das das Bauteil der er- 
sten Verstelleinheit (16) verschiebefest an das Bauteil 
der zweiten Verstelleinheit (18) koppelt. 

63. Stiitzeinrichtung nach Anspruch 62, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB das Koppelement (40) stangenfor- 
mig oder plattenforrnig ausgebildet ist. 

64. Stiitzeinrichtung nach Anspruch 60 oder 61, da- 
durch gekennzeichnet, daB das Koppelement (40; 178, 
198) oder wenigstens eines der Koppelemente (40; 
178, 198) in einem der Holme (24; 26, 28) aufgenom- 
men oder in der Seitenansicht innerhalb der Begren- 
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zungen des Holmes angeordnet ist. 

65. Stiitzeinrichtung nach Anspruch 59, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die ersie Vcrstelleinheit und die 
zweite Verstelleinheit demselben Stutzteil (14) zuge- 
ordnet sind, 5 

66. Stiitzeinrichtung nach Anspruch 59, dadurch ge- 
kennzeichnet, dafi die erste Verstelleinheit (16) und die 
zweite Verstelleinheit (18) unterschiedlichen Stiitztei- 
len (14, 10) zugeordnet sind. 

67. Stiitzeinrichtung nach Anspruch 66, dadurch ge- 10 
kennzeichnet, daB die Koppelmittel derart ausgebildet 
sind, dafi die Verstellung des Stiitzteils (14), dem die 
erste Verstelleinheit (16) zugeordnet ist, im wesentli- 
chen gleichzeitig mit der Verstellung des Stiitzteils (10) 
erfolgt, dem die zweite Verstelleinheit (18) zugeordnet 15 
ist 

68. Stiitzeinrichtung nach Anspruch 66, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die Koppelmittel derart ausgebildet 
sind, daB die Verstellung des Stiitzteils (14), dem die 
erste Verstelleinheit (16) zugeordnet ist. mit zeitlichem 20 
Versatz zu der Verstellung des Stiitzteils (10) erfolgt, 
dem die erste Verstelleinheit (18) zugeordnet ist. 

69. Stiitzeinrichtung nach Anspruch 59, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die Koppelmittel in einem der 
Holme (22, 24, 26, 28) oder in der Seitenansicht inner- 25 
halb der Begrenzungen des Holmes (22, 24, 26, 28) an- 
geordnet sind. 

70. Stiitzeinrichtung nach Anspruch 1 oder 2, dadurch 
gekennzeichnet, dafi der Grundkorper (4) rahmenartig 
ausgebildet ist. 30 

71. Stiitzeinrichtung nach Anspruch 1, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB der Grundkorpcr (4) wenigstens 
zwei zueinander parallele und beabstandete Liings- 
hotate (22, 24) aufweist, die durch wenigstens einen 
Querholm (26, 28, 30) miteinander verbunden sind. 35 

72. Stiitzeinrichtung nach Anspruch 66, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB wenigstens einer der Langsholme 
(22, 24) zur Aufnahme von Teilen der Verstelleinrich- 
tung ausgebildet ist. 

73. Stiitzeinrichtung nach Anspruch 1 oder 2, dadurch 40 
gekennzeichnet, daB die Stiitzeinrichtung (2) als Lat- 
tenrost ausgebildet ist. 

74. Stiitzeinrichtung nach Anspruch 54, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB zwei benachbarten, relativ zueinan- 
der verschwenkbaren Stutzteilen (8, 12) eine einen Tot- 45 
punkt aufweisende Verstellanordnung zum Verschwen- 
ken der Stiitzteile (8, 12) relativ zueinander zugeordnet 

ist und daB Betatigungsmittel vorgesehen sind, die die 
Verstettanordnung zum Verschwenken der Stiitzteile 
(8, 12) relativ zueinander iiber ihren Totpunkt in eine 50 
stabile Verstellage bewegen, in der eine Ruckstellung 
der Stiitzteile (8, 12) relativ zueinander in die Aus- 
gangslage verhindert ist. 

75. Stutzeinriehtung nach Anspruch 74, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die Verstellanordnung einen Kniehe- 55 
bel (94) aufweist, dessen einer Hebelarm (142) an dem 
ersten Stutzteil (8) und dessen anderer Hebelarm (144) 

an dem zweiten Stutzteil (12) angelenkt ist. 

76. Stiitzeinrichtung nach Anspruch 74, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die stabile Verstellage eine Verstel- 60 
lage ist, in der die Stiitzteile (8, 12) relativ zueinander 
verschwenkt sind. 

77. Stutzeinriehtung nach Anspruch 75, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB einer der Hebelarme des Kniehebels 
als Wtnkelhebel ausgebildet ist oder zur Bildung eines 65 
Winkelhebels schwenkfest mit einem Betatigungshe- 
bel (152) verbunden ist, wobei das freie Ende des Win- 
kelhebels oder des Betatigungshebels (152) zur Betati- 



gung der Verstellanordnung hin- und herbeweglich ist. 

78. Stiitzeinrichtung nach Anspruch 74, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die Verstellanordnung einen Exzcn- 
ter (170) aufweist, der an einem der Stiitzteile (8) dreh- 
bar gelagert ist und an dem das andere Stutzteil (12) 
derart anliegL daB bei Drehung des Exzenters (170) die 
Stiitzteile (8, 12) relativ zueinander verschwenken. 

79. Stiitzeinrichtung nach Anspruch 78, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB zum Verdrehen des Exzenters (170) 
urn seine Drehachse ein drehfest mit dem Exzenter 
(170) verbundener Betatigungshebel (174) vorgesehen 
ist, dessen freies Ende (176) zum Verdrehen des Exzen- 
ters (170) hin- und herbewegbar ist. 

80. Stiitzeinrichtung nach Anspruch 77 oder 79, da- 
durch gekennzeichnet, daB dem freien Ende des Win- 
kelhebels bzw. des Betatigungshebels (152; 174) ein 
Antriebselement zum Hin- und Herbewegen des freien 
Endes zugeordnet ist. 

81. Stiitzeinrichtung nach Anspruch 10 und 80, da- 
durch gekennzeichnet, daB das linear bewegliche An- 
triebselement (88) oder ein damit verbundenes Teil 
eine Fiihrung (176) aufweist, die sich im wesentlichen 
quer zur linearen Bewegungsachse des Antriebsele- 
mentes (88) erstreckt und in die das freie Ende des 
Winkelhebels bzw. des Betatigungshebels (152; 174) in 
wenigstens einer Verstellage eingreift. 

82. Stiitzeinrichtung nach Anspruch 14 und 80, da- 
durch gekennzeichnet, daB der Holm (24), in dem das 
linear bewegliche Antriebselement (88) aufgenommen 
ist, eine Ausnehmung aufweist, durch die sich das freie 
Ende des Winkelhebels bzw. des Betatigungshebels 
(152; 174) in wenigstens einer Verstellage erstreckt 
zum Zusammenwirken mit der Fiihrung (176). 

83. Sitz- und/oder Liegemobel, insbesondere Bett, da- 
durch gekennzeichnet, daB es eine Stiitzeinrichtung (2) 
nach einem der vorhergehenden Anspriiche aufweist. 
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